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Vectores que actuan in el mismo plano,
pero no necesariamente tienen
la misma direccion.

2.1.3. Sistema de vectores
concurrentes

Vectores que se cruzan \ :
o tienen un punto comiin

de origen o interseccion.

2.1.4. Resultante y
equilibrante de un
sistema de vectores R
La resultante es un solo

vector que reemplaza al sistema;
el equilibrante es su opuesto.
equilibrandé el sistema

2.1.5. Propiedades
de los vectorios
Tienen magnitud,
direccion, sentido

y punto de aplicacion.

2.1.6. Direcciéon de un vector

Indica hacia dénde apunta
el vector y se mide R

con respecto

Ua resultante es un solo vector
que reemplaza al sistema:

el equilibrante es su opuesto,
equilibrando el sistema.

2.2.4. Metodo del poligono
Consiste en unir vectores
en forma consecutiva
punta-cola y trazar

la resultante desde el
origen hasta el extremno fiinal.

R-%ap

2.2.4. Resta de vectores

Se invierte el sentido del )
vector que se quiere il
restar y se suma al otro,

2.2.5. Método del paralelogramo
para vectores concurrentes

Los vectores se colocan
desde el mismo punto  R&
y se completa un "
paralelogramo; ala diagonal
es laresultante.

2.2.7 Resultante de un sistema
de vectores concurrentes

La suma de todos los f

vectores aue concurren N



