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3.2 DINAMICA DEL MOVIMIENTO RECTILINEO DE LA
PARTICULA.
Se define como momento lineal al

producto punto del vector velocidad por la
masa.

3. EL MODELO MATEMATICO DE LA SEGUNDA LEY DE NEWTON, PARA
PARTICULAS DE MASA CONSTANTE, COMO
ECUACION DE MOVIMENTO, ECUACIONES ESCALARES EN COORDENADAS
RECTANGULARES, PARA MOVIMIENTOS

El concepto de fuerza es muy intuitivo. Se le m - f:l'. — P.,
reconoce como la causa de que un cuerpo
cambie su estado de movimiento al
proporcionarle una aceleracién. De manera
que si un cuerpo se encontraba detenido
pasard a moverse y si estaba moviéndose a
cierta velocidad constante pasard a moverse
mas rapido, mas lento o a detenerse

~—

vector que mantiene el unitario (direccién)
de la velocidad
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3.4 DINAMICA DEL MOVIMIENTO DE PARTICULAS CONECTADAS.

Newton, retomé el principio de inercia
y lo establecié como la primera ley del
movimiento en sus Principia: "Cada
cuerpo permanece en su estado de
reposo, o de movimiento rectilineo
uniforme, a menos que actlen fuerzas
sobre él que obliguen a cambiar de
estado". Aunque este enunciado
parece muy claro conviene analizarlo a
fondo.




3.7 TRABAJO REALIZADO DE UNA FUERZA CUALQUIERA QUE
ACTUA SOBRE UNA PARTICULA..

Si la fuerza F que actla sobre una particula es

36 TRABAJO Y ENERGIA E IMPULSO Y CANTIDAD DE MOVIMIENTO EN LA constante (en magnitud y direccion) el
movimiento se realiza en linea recta en la
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DINAFICA DE LA PARTICULA direccién de la fuerza. Si la particula se desplaza
una distancia x por efecto de la fuerza F (figura
Como mencionamos, el lado izquierdo es un 5.1), entonces se dice que la fuerza ha realizado
proceso: representa la accién de la fuerza trabajo W sobre la particula de masa m, que en B w=lF.df = ma.df=[ma.vdt =?m‘;'.m =fmv.dv

total a lo instante inicial ti y un instante final este caso particular se define como: ,/'"/ Y e - i

, , o A “lime- o <[ yovi gk
tf, se define el impulso asociado a esa fuerza W= Fx

Yy aese intervalo como: Se define la enerpla civbtica de la particula coemo: (un escalar con lis misenas unidades que o
erabaje)

I - T

I,=[ Fdr (DEFINICION DE IMPULS0)
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3.9 PRINCIPIOS DE LA CONSERVACION DE LA ENERGIA PARA PARTICULAS
CONECTADAS.

Uno de los principios mas generales de la
fisica es el principio de la conservacién de la
energia, el cual define que la energia total
(energia cinética + energia potencial
gravitacional) de un sistema es constante.
En la mayoria de las interacciones quimicas
y fisicas la variacién de la masa es tan
pequefia que no es detectable, de modo
que la energia de la masa en reposo no
cambia (se le considera como” pasiva”).




4.1 DEFINICION DE PLANO DE MOVIMIENTO

El estudio de la dindmica de los cuerpos rigidos
esta precedido del estudio de la dindmica de las
particulas, esta secuencia no es casual, sino que
refleja, de manera correcta, la sucesion de
conocimientos que es necesario dominar antes de
embarcarse en el estudio de la dindmica de los
cuerpos rigidos. Conviene pues, conectar los
conceptos y habilidades aprendidas en la dinamica
de las particulas con los objetivos del estudio de la
dindmica de los cuerpos rigidos, de manera que el
lector tenga una “idea clara del porque la
dindmica de las particulas juega un papel
primordial en el estudio de la dindmica de los
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4.3 DINAMICA DE LOS MOVIMENTO ACION ALREDEDOR DE UN

4.2 DINAMICA DE LOS MOVIMIENTOS DE TRASLACION:
TRASLACION RECTILINEA Y CURVILINEA.

Traslacion. En este tipo de movimiento,

todas las lineas del cuerpo conservan su

orientacion. Puesto que el fendmeno de
la rotacién esta asociado a un cambio

en la orientacion de las lineas del
cuerpo, la traslacion puede definirse
como un movimiento sin presencia de
rotaciéon. Nuevamente, en este caso no
se conoce a priori que punto del cuerpo
tiene velocidad igual a ~0 o aceleracién
igual a ~0.

4.4 DINAMICA DEL MOVIMENTO PLANO GENERAL DE UN CUERPO RIGIDO.

Movimiento Plano General. En este tipo
de movimiento, todas las particulas del
cuerpo se mueven en planos paralelos.
En este tipo de movimiento no se
conoce a priori —es decir, de
antemano— que punto del cuerpo
tiene velocidad igual a ~0 o aceleracién
iguala ~0



4.6 TRABAJO REALIZADO POR LAS FUERZAS QUE ACTUAN SOBRE UN CUERPO
RIGIDO QUE REALIZA UN
MOVIMIENTO PLANO GENERAL.
e Eltrabajo mecanico se mide en julios (J)) y

se representa con la letra W.
El movimiento plano general de un
45 TRABAJ IENTO EN cuerpo rigido es la combinacion de
rotacién y traslacién.

e  En este tipo de movimiento, todas las
partes del cuerpo se mueven en planos

paralelos.

. El trabajo virtual de las fuerzas que
actlan sobre un cuerpo rigido se puede
calcular a partir de las velocidades de su

punto de aplicacién y la fuerzay el par
resultantes.
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/ 4.8 ENERGIA POTENCIAL GRAVITATORIA DE CUERPOS RIGIDOS CON PESO
47 PRIMER A CONSTANTE.
La energia potencial gravitatoria de un cuerpo
rigido con peso constante depende de su masa, la
aceleracién de la gravedad y su altura. Se calcula
con la férmula Ep = m-g-h.
Explicacion
e Ep eslaenergia potencial gravitatoria del
cuerpo.
e m es la masa del cuerpo.
¢ geselvalor de la aceleracién de la gravedad.
¢ heslaaltura ala que se encuentra el cuerpo.
Esta férmula es vélida cuando el cuerpo esta a
poca distancia de la superficie del suelo. A

distancias mayores, los célculos son mas
complejos.



REFERENCIAS

TODA LA INFORMACION DE ESTE TRABAJO SE TOMO LA ANTOLOGIA CORRESPONDIENTE A LA
MATERIA DE SISTEMAS OPERATIVOS DE RED.



