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Distribucion Binomial

la distribuciéon binomial a distribuciéon de X ~ Bin(n,p)
probabilidad discreta que mide el nomero de

DISTR'BUCléN éxitos en una secuencia de n ensayos

independientes de Bernoulli con una

BINOMIAL probabilidad fija p de ocurrencia del éxito entre ()=7a—=

los ensayos.

Pix =] = () p*(1 - p)"™

Distribucion Binomial Negativa

. es una distribucion de probabilidad discreta que X~BNwp)
DISTRIBUCION incluye a la distribucion de Pascal. El nomero de =1 = (27 1) pye-r
BINOMIAL NEGATIVA experimentos de Bernoulli de parametro 6 -7
4.].‘ D'SIR'BUC'ONES D independientes realizados hasta la consecucion del (-1). G-
k-ésimo éxito es una variable aleatoria que tiene T e
VAR'AB[E D'SCREI una distribucion binomial negativa con parametros
. ky®6.
MAS 'MPORIANIES . es una distribucon de probabilidad discreta Distribucion de Potsson
.. . DISTRIBUCION que expresa, a partir de una frecuencia de X ~ Poisson(2)
Las distribuciones de DE POISSON ocurrencia media, la probabilidad de que g
variable ocurra un determinado nimero de eventos PIX =x] =—

Sl e e durante cierto periodo de tiempo.

importantes
son las siguientes:

la distribucion geométrica es cualquiera de las dos
distribuciones de probabilidad discretas siguientes:

DISTRIB’UCION ¢ La distribucién de probabilidad del numero X del ensayo de Distribucion Geométrica
GEOMETRICA Bernoulli necesaria para X ~ Geométrica(p)
obtener un éxito, comntenido en el conjunto { 1, 2, 3,...} o
¢ La distribuciéon de probabilidad del nomero Y = X - 1 de fallos A ={L435.)
antes del primer éxito,
contenido en el conjunto { O, 1, 2, 3,... }.

PIX=x]=QQ-p)*'p
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Distribucion hipergeométrica

X ~HG(N,K,n)
distribucion discreta relacionada con muestreos o
aleatorios y sin reemplazo. Supéngase que se tiene (:)(azs)

DlSTRlBUCléN una poblacié;'l de N eleren:;)s;l (:leI IcB>sCI cuaLes, d L () 4
2 tenecen a la categoria A y N-d a la B.distribucion
HIPERGEOMETRICAY P*

hipergeométrica mide la probabilidad de obtener x ()
elementos de la categoria A en una muestra de n

elementos de la poblacién original

Distribucion de Bernoulli

o Funcion de probabilidad:

4 ] - D'STR'BUC'ONES DE .. .. es unadistribucion de probabilidad discreta, que toma Fie ey 4 oz
ot Distribucion de valor 1 para la probabilidad de éxito (p) y o Pebtg, -1 Ve
. valor O para la probabilidad de fracaso (q =1- p).
VARlABlE D|SCRETA Bernoulli Si X es una variable aleatoria que mide “nimero de Distriluciiin de Bernouli
M AS lMPOR'I' AN"’ES éxitos”, La férmula sera: f(x) = px(1 - p)1 PIX = 2] = p*(1— B}t~
- x con x = {0,1} .
R
DISTRIBUCI teoria de la probabilidad, la distribucién uniforme -
ON discreta es una distribucién de probabilidad que g D oribucion uniforme discreta

UNIFORME asume un numero finito de valores con la misma !E’ Soa e irrrrr
DISCRETA probabilidad. En este caso, la variable aleatoria (X) es ., SEPRS
| nimero resultante del lanzamiento, y los valores O T N IO YR

_ 1
flx) = n

que puede tomar son {1, 2, 3, 4, 5, 6}.
Distribucion Uniforme Discreta
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4.2.- DISTRIBUCIONES DE
VARIABLE
CONTINU A DISTRIBUCION

es una distribucion

parametro k que representa
los grados de libertad de la
variable aleatoria:

de

probabilidad continua con un

Distribucion t

de Student

Distribucion
normal

Distribucion
gamma

Distribucion

beta

rS

es una distribucion de probabilidad que surge
del problema de estimar la media de una
poblacion normalmente distribuida cuando el
tamano de la muestra es pequeno y la
desviacion estandar poblacional es desconocida_

Frecuencia

se llama distribucion normal, distribucion de Gauss o
distribucion gaussiana, a una de las distribuciones de
probabilidad de variable continua que con mas
frecuencia aparece en fenémenos reales Es teérico
porque su distribucion de frecuencias se deriva de una
formula en lugar de la observacién de los datos reales.

040
035
030

010
0.05
0.00

es una distribucion con dos parametros que pertenece a las

distribuciones de probabilidad continuas.

La distribucion

exponencial, distribucion de Erlang y la distribucion x* son casos
particulares de la distribucion gamma. Hay dos diferentes

parametrizaciones que suelen usarse
1.con pardmetro de forma y parametro de escala .

2.Con parametro de forma y parametro inverso de escala .

distribucion beta es una distribucion de probabilidad
continua con dos parametros a y b cuya funcién de
densidad para valores 0 < x <1 es Un caso especial de
la distribucion beta con a =1y b =1 es la distribucién
uniforme en el intervalo [0, 1]. Para relacionar con la
muestra se iguala E[X] a la media y V[X] a la
varianza y de despejanay b

Distribucién beta

Distribucién Gamma
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https://www.google.com/url?q=https://es.wikipedia.org/wiki/Distribuci%25C3%25B3n_t_de_Student&sa=U&sqi=2&ved=2ahUKEwjp5dStgYqKAxXOG9AFHTcCGCUQmhN6BAgmEAY&usg=AOvVaw2XbDFuKcAGkO6vMDteMd2I
https://es.m.wikipedia.org/wiki/Distribuci%C3%B3n_exponencial
https://es.m.wikipedia.org/wiki/Distribuci%C3%B3n_exponencial
https://es.m.wikipedia.org/wiki/Distribuci%C3%B3n_de_Erlang
https://es.m.wikipedia.org/wiki/Distribuci%C3%B3n_%CF%87%C2%B2
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distribucion F es una distribucién de
probabilidad continua.U1 y U2 siguen una
distribucion chi-cuadrado con d1 y d2 grados de

o o o . s libertad respectivamente, y
Distribucion F e U1y U2 son estadisticamente independientes.

La distribucion F aparece frecuentemente como la

=1 —_— d1=1, d2=1

{ —_—d1=2, d2=1

= / = d1=5, d2=2
distribucion nula de una prueba /) = ;1333; ﬂgjo?

estadistica, especialmente en el andlisis de T
varianza.

00 02 04 06 08 1.0

4.2.- DISTRIBUCIONES DE
VARIABLE
CONTINUA DISTRIBUCION X2

es una familia de distribuciones de
Distribucién probabilidad para variables aleatorias
continuas, tales que cada miembro de 5
uniforme continua la familia, todos los intervalos de igual ; v
longitud en la distribucién en su
rango son igualmente probab
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Introdiccion

2.-
DISTRIBUCION
ES DE
MUESTREO

4.4.- MUESTREO

4.4.1.-
Distribucion
de medias
muéstrales

Parametros
muéstrales

r~ /N /N /"

El muestreo estadistico es
herramienta que la Matematica utiliza
para el estudio de las caracteristicas
de una poblacién a través de una
determinada parte de la misma.

es la representacion de todos los
resultados posibles que una
estadistica puede tomar en todas las
muestras posibles de una poblacién

es una distribucion de estadisticos de muestras
que pertenecen a una misma poblaciéon La
distribucion muestral de medias se aproxima a
una distribucion normal a medida que aumenta
el tamano de la muestra. La variable aleatoria

D asbe (imo conjunto obisnemos ka medsa v la desviascson estindar y lo
simbolzaremaos oo |a siguiente forma
i = recia de la distiibucion musstral de mediss

= dasviaciin edthndar de la disiibucion musstra | = afnor mussiral |

Convengamos que cuandd rabajamos con mussinas de 1amano mayor
a 30 o en muesiras de c-uaﬂo t.amaﬂnd ura distibucién nomal, la
dis| thu:lr.’i n musstral de madias tende a una distribucidn normal con i
&, , enonces la Inrrnula que ulilizaromos pam la
Nlnl!d !,atabn

Distribucién muestral de medias

media muestral sigue una ley normal descrita

como N (m,s/On)

N muestal de

o muestral de

Los Parametros muestrales no son
constantes sino variables aleatorias
pues sus valores dependen de la
estructura de la muestra que no es
siempre la misma como consecuencia
del muestreo aleatorio.




4.4.- MUESTREQ

3.INTERVAL
ODE
PROBABILID
AD

Se llama intervalo de probabilidad para la
media a uno de la forma tal que se cumple que
la probabilidad de que se encuentre en él es
igual. Al parametro se le llama nivel de
confianza, y la diferencia es el riesgo asumido.

Conocemos la media yla desviacion tipica de una
poblacion.

i la poblacion es normal M (o) 05 n =30, las
medias muestrales de tamano n se ajustan a

una distnbucién normal.

Gueremos saber los intervalos de probabilidad de
medias de una muestra de tamano n tomada de
esa poblacion, conun determinado nivel de
conflanza, 90%, 99% efc.

Intervalo de probabilidad para la media muestral x
4
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. z Es una técnica estadistica que permite obtener un valor
ESTIMACIO aproximado de un parametro de una poblacién a partir de
N A PARTIR P P P P

los datos de una muestra Habitualmente, lo normal es que se
DE UNA desconozcan la media y la desviacién tipica de la poblacién y

MUESTRA que, mediante técnicas de muestreo, se busque estimarlas
con la fiabilidad necesaria. :
.-"'./\\_ =
2.- La probabilidad de que la media de la poblacién )
p q p \ u\z_ ;
INTERVALOS se encuentre en este intervalo es, que es el nivel > -
DE de confianza. Si la confianza es, suele decirse que
ES.“MAC'()N CONFIANZA el nivel de significacion es 1-, o nivel de riesgo.
ES IAD|SI|CA estan relacionados con el error de muestreo, que es la N,=0,95=2z,,=19%=
3.- ERROR stén rel q
ADMITIDO Y diferencia entre los resultados de una muestra y los de 400-106 2 < ¥ < 400+1’96.ﬁ]=0,95i
TAMANO DE la poblacion completa. El error de muestreo se Vn Vn
LA MUESTRA produce cuando la muestra no es representativa o no 400 - 196%—382
es lo suficientemente grande para obtener resultados ¢3 =n=47,06
precisos 400+1,96—==418
MUESTREO Se basa en el principio de equiprobabilidad, esto v 8 ale -
OBA LI’ST quiere decir que todos los individuos de n en i — il
PROBABI la muestra seleccionada, tendran las mismas 1= 1
ICO probabilidades de ser elegidos. Lo anterior nos e e I
asegura que la muestra extraida contara con r
t t‘ 'd d F#i[%+ ;i‘1¢*1?;,ﬁ|ff i'q,*?
representatividad. i ity ot 8
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4.4.- MUESTRE

Muestreos
no probabilisticos

Grafico o
diagrama
de control

oV

"

No sirven para hacer generalizaciones pero si para
estudios exploratorios. En este tipo de muestras, se
eligen a los individuos utilizando diferentes criterios
relacionadas con

las caracteristicas de la investigacion, no tienen la
misma probabilidad de ser seleccionados ya que el
investigador suele determinar la poblacién objetivo

Diagnéstico: Para evaluar la estabilidad de un proceso.

Control: Para determinar cuando es necesario ajustar un "
proceso y cudando se debe dejar tal y como esta. )
Confirmacién: Para confirmar la mejora de un proceso.
Tipos de graficos de control

Grdfico de control por variables

Gradfico de control por atributos

Cantidad en gramas
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LSC = 45,69

LC=2986

LIC=14,13
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