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Datos agrupados 

y 

 no agrupados  

Frecuencia 

de clase 

Frecuencia  

rerelativa 

Punto medio  

Limites 

Relación o cociente entre la frecuencia 

absoluta y el numero total de 

observaciones.  

 
Es el punto que divide a un segmento 

en dos partes iguales . 

Son los valores externos que tiene el 

intervalo de clase , inferior y superior , en los 

cuales van a estar los valores de los datos. 

Tratamiento para 

datos no agrupados 

Números de datos relativos a una 

variable 

Tratamiento de 

datos agrupados 

Media aritmética 

Moda  

Mediana  

Es el promedio de las lecturas o 

mediciones individuales que se tienen 

en la muestra . 

 

Es el que se encuentra en la parte 

central de un conjunto de datos que 

han sido ordenados según su valor . 

Valor o valores que mas se 

repiten en un conjunto de datos 

.. 

Medidas de 

dispersión  

Rango 

Dispersión 

absoluta media  

Varianza  

Diferencia entre el numero mayor y el 

numero menor . 

Representa la diferencia absoluta 

promedio que existe entre cada dato . 

Es el promedio de las diferencias elevadas 

al cuadrado entre el valor de un muestreo y 

la media aritmética de los datos. 

Desviación 

estándar 
Es la desviación o diferencia 

promedio entre cada dato de la 

muestra y la media aritmética , se 

obtiene a partir de la varianza 

sacándole raíz cuadrada  
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Conceptos de 

probabilidad . 

Probabilidad 

Sucesos 

estocásticos  

Suceso 

elemental 

Experimento 

aleatorio 

Se llama experimento aleatorio , estocástico 

al que puede producir diferentes resultados 

en unas mismas condiciones  

Cada uno de los posibles resultados de un 

experimento aleatorio . 

Es aquel que por su complejidad no es posible 

predecir su resultado hasta que no se lleve acabo  

Subconjuntos del 

espacio muestral. 
Suceso seguro , suceso imposible , suceso 

contrario o complementario y dos sucesos 

estocásticos  con algún suceso elemental 

comun 

Leyes de probabilidad  

Regla de la 

adición  

 Regla de la 

multiplicación  

Esta establece que la probabilidad de la ocurrencia 

de cualquier evento es igual a la suma de las 

probabilidad individual , es decir que dos eventos 

no pueden ocurrir al mismo tiempo . 

Establece que la probabilidad de ocurrencia 

de dos o mas eventos estadísticos 

independientes es igual al producto de sus 

probabilidades  individuales . 

Probabilidad  
Este evento se denota con la letra ¨p¨ y se 

expresa en fracciones , por lo que ¨p¨ cae 

entre 0 y 1  

Teorema  

 

Diagrama de 

árbol 

Se utiliza  para contar todos los posibles 

resultados de un experimento aleatorio , en 

una representación grafica . 

Teorema de 

Bayes 

Definición de 

conjunto 

Se utiliza para calcular la probabilidad de 

un suceso , teniendo información de 

antemano sobre ese suceso  

Asociación de agrupación de objetos , 

denota la colección y agrupación de 

elementos que guardan una característica 

en común   

Probabilidad  

Diagrama de 

Venn 

Sirve para encontrar relaciones entre 

conjuntos de manera grafica mediante 

dibujos o diagramas . 
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Distribuciones de 

variables discretas 

mas importantes 

Distribuciones  

Distribución 

binomial 

Distribución de 

poisson 

Es una distribución de probabilidad discreta que 

mide el numero de éxito en una secuencia de ¨N¨ 

ensayos  de Bernoulli.  

Es una distribución de probabilidad discreta . esta 

mide si los eventos ocurren con una frecuencia 

media conocida y son independientes del tiempo 

discurrido desde el ultimo evento. 

Distribución  

geométrica.  
Distribución de la probabilidad del numero ¨X¨ 

Distribución de la probabilidad del numero ¨Y¨ 

 

Distribución de 

Bernoulli  
Es una distribución de probabilidad discreta , que 

toma valor ¨1¨para la probabilidad de éxito (P) y 

valor ¨0¨para la probabilidad de fracaso (q= 1-p) 

Muestreo 

Población  

Muestra 

Muestreo 
Proceso seguido para extracción de una muestra 

Conjunto de todos los que son objetos del 

estudio 

Parte de la población en la que miden 

las características  

Encuesta Proceso de obtener la muestra . método de 

muestreo .  
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Resuelve los siguientes ejercicios . 

 

Los pesos en kg de ocho alumnos de bachillerato son los siguientes : 52,60, 58,54,72,65,55 

y 76. Obtener promedio de pesos de los alumnos , mediana, moda , rango, varianza y 

desviación estándar .  

 

52, 54,55,58,60,64,72,76 

Media aritmética = 61.375 

Mediana = 59 

Rango =24 8-1  

(S2 )= ( 52-61.375)2  + (54 – 61.375)2  +( 55 – 61.375)2 +( 58- 61.375 )2 +( 60 – 61.375)2 +  

(64-61.375)2 + (72-61.375)2 + (76 – 61.375)2 

 7 

(S2) = ( -9.375)2+ (- 7.375)2 + ( -6.375)2 +( -3.375)2 +( -1.375)2 + (2.625)2 +(10. 625)2  +  

(14.625)  

 

(S2) = 87.89+ 54.39+ 40.64+ 11.39+ 1.89+ 6.89+ 112.89 + 213.89 = 529.87=75.69 

                                                                                                        7 

Varianza= 75.69 

 Desviación estándar √75.69 = 8.7 
 

 

s2 
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una urna tiene ocho bolas rojas , cincos amarillas y siete verdes . si extrae 

una bola aleatoriamente , determina la probabilidad que sea : roja , amarilla , 

verde  

 

p( roja) = 20 = 0.4     100 = 40% 

                 8 

 P (amarilla) = 20 = 0.25      100 = 25% 

         5 

P ( verdes) = 20 = 0.35    100 = 35%  

 7 


