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N = FUERZA NORMAL DE

DONDE MS = COEFlCl’ENTE LA SUPERFICIE DE APOYO
olE ROZEWIENID ESTATIES LA LETRA N SE REFIERE A LA FUERZA
EN ESTA EXPRESION, MS REPRESENTA EL NORMAL, QUE ES LA FUERZA
COEFICIENTE DE ROZAMIENTO ESTATICO, PERPENDICULAR A LA SUPEREICIE DE
QUE ES UNA MEDIDA DE LA RESISTENCIA AROYO SOBRE LA CUAL ACTUA LA FUERZA
QUE SE OPONE AL MOVIMIENTO DE DOS DE FRICCION.
SUPERFICIES EN CONTACTO QUE ESTAN EN

REPOSO LA FRICCION PUEDE
) * APROVECHARSE EN:
«  ENFRENOS DE VEHICULOS, EN LOS QUE SE UTILIZA LA FRICCION PARA DETENER EL
MOVIMIENTO.
«  EN NEUMATICOS DE VEHICULOS, EN LOS QUE SE UTILIZA LA FRICCION PARA EVITAR
QUE LAS RUEDAS PATINEN Y AUMENTAR EL AGARRE A LA CARRETERA.
EN DEPORTES COMO EL FUTBOL, EN LOS QUE SE UTILIZA LA FRICCION PARA

CONTROLAR EL MOVIMIENTO DEL BALON.
« EN MAQUINARIA, EN LA QUE LA FRICCION PUEDE SER UTILIZADA PARA TRANSMITIR

= Z | I FUERZA'Y MOVIMIENTO ENTRE LAS PIEZAS.
DONDE MK = COEFICIENTE R O A M I N O e ENLAINDUSTRIA ALIMENTARIA, EN LA QUE SE UTILIZA LA FRICCION PARA PELARY

DE ROZAMIENTO CINETICO TRITURAR ALIMENTOS.

EL COEFICIENTE DE ROZAMIENTO CINETICO,
MK, ES SIMILAR AL COEFICIENTE DE ( O FRICCION N VENTAJAS

AYUDA A MANTENER OBJETOS EN SU LUGAR, EVITANDO QUE SE DESLICEN O SE

ROZAMIENTO ESTATICO, PERO SE REFIERE ' MUEVAN DE FORMA NO DESEADA.
« PERMITE QUE LOS VEHICULOS SE DETENGAN DE MANERA SEGURA Y EFECTIVA, YA QUE
A LA RESISTENCIA AL MOVIMIENTO ENTRE LA FRICCION ENTRE LOS NEUMATICOS Y LA CARRETERA ES LO QUE FRENA EL
VEHICULO.
« PERMITE QUE LAS RUEDAS DE LOS VEHICULOS SE AGARREN A LA CARRETERA Y EVITA
DOS SUPERFICIES EN CONTACTO Q UE QUE PATINEN, LO QUE AUMENTA LA SEGURIDAD Y ESTABILIDAD DEL VEHICULO.

e PERMITE QUE LOS ZAPATOS AGARREN EL SUELO, EVITANDO QUE NOS RESBALEMOS O

ESTAN EN MOVIMIENTO RELATIVO. \/ ,
D PERMITE LA ESCRITURAY EL DIBUJO EN $UPERFICIES, YA QUE EL LAPIZ O LA PLUMA
F=FS. \/ DESVENTAJAS

LA LETRA FSE UTILIZA PARA REPRESENTAR . PUEDE CAUSAR DESGASTE Y DANO A LAS SUPERFICIES EN CONTACTO.
LA FUERZA DE FR|CC|ON, QUE ES LA . PUEDE GENERAR CALOR, LOS(IQ_IL-JUEAFZ:LIJEIE\)II;SSER PERJUDICIAL EN CIERTAS

FUERZA QUE SE OPONE AL MOVIMIENTO
ENTRE DOS SUPERFICIES EN CONTACTO.

PUEDE REDUCIR LA EFICIENCIA DE CIERTAS MAQUINAS Y MECANISMOS.
PUEDE LIMITAR LA VELOCIDAD Y LA CAPACIDAD DE MOVIMIENTO DE CIERTOS
OBJETOS O VEHICULOS.



CENTRO DE MASAS

MOMENTOS DE INERCIA

MOMENTO ESTATICO Y

la direccién de los ejes

principales de inercia

en funcién del angulo
a.

alrededor de los ejes
principales de inercia.

momentos principales
de inercia méximos y
minimos.

momentos principales
de inercia maximos y
minimos.

de un objeto en
relacién a dos ejes de

dividir un area
compleja en varias
areas simples.

referencia.

resistencia de un
objeto compuesto a
cambiar su estado de
movimiento rotacional.

calcular el momento
de inercia de una
figura plana con una

. DE INERCIA DE UN AREA IMPORTANCIA Y PROPIEDADES DE LA MOMENTO POLAR I RADIOS DE GIRO Y TRASLACION
punto medida de Ia medidas de la APLICACIONES EN LA INERCIA DE INERCIA
b ; ; : , DE INERCIA PARALELA DE EJES
geomeétrico resistencia de un distribucién de masa INGENIERIA resistencia de un el o
i i de un édrea en relacion : i i | medidas de la o B
donde se objeto a cambiar aun eje de referencia importancia y esgc?(tyodaecnaﬁrgvtiﬁ‘\resmuto resistencia de un distribucién de masa técnica utilizada para
concentra toda la su estado de P v aplicacién de los i objeto a cambiar su de un objeto en cambiar el eje de
masa de un movimiento frem & camlbiar 5 momentos de inercia y ontre el m%mento de estado de movimiento relacién a un eje de refgremcwa en el que se
objeto 0 sistema rotacional sizdln Gl meviTiEnie el centro de masas en inarcia v Ia distribucion rotacional en un plano referencia. mide el momento de
' ' rotacional la ingenieria. Y 1 perpendicular a un eje inercia de un objeto.
- - . — de masa del objeto. b rEEEdaE,
| | | | w | | w
CIRCULO DE MOHR
TEOREMA DE STEINER
gréfica utilizada para blece que e ento d
! establece que el momento de
T TSRS R
inercia y los productos de cal tir del momento
inercia de un objeto toa
masa del objeto pol
cuadrado de la distancia entre los
- dos ejes.
DERIVADA DEL / SUPERﬂClEs
VECTOR RESPECTO
DEA
FUERZAS
la tasa de cambio del I DISTRIBUIDAS
vector en funcién del
angulo a. generan momentos de
inercia que son una
medida de la resistencia
—— de un objeto a cambiar su
estado de movimiento
rotacional.
——
VECTOR EN I MOMENTOS DE EJES PRINCIPALES DE [ EJES PRINCIPALES [ . DIVIDIR EL AREA COMPUESTA s
FUNCION DEL INERCIA PRINCIPALES INERCIA PRODUCTOS DE EN VARIAS PARTES QUE SEAN MOMENTO DE DETERMINACION DEL [
ANGULO A INERCIA Shbies INERCIA DE AREAS "REA PO IIERACON
vector que representa I ejes de rotacién en los ejes de rotsckt')mten los medida de la COMPUESTAS
momentos de inercia ; ue un objeto tiene 4 ili 4 i
que un objeto tiene q ) distribucién de masa técnica utilizada para medida de la método utilizado para

distribucién de masa
conocida.






