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El programa ensamblador es el
programa que realiza la
traduccion de un programa
escrito en
ensamblador a lenguaje
maquina.

Una PC

Windows, PC-DOS, y MS-
D05, Lo que los define es la forma
&n que estan integrados s
semvicios y 1a forma en que
accesa a ellos.

Los senvicios, mas
conocidos como
interrupciones o vectores
de interrupcidn, es parte
medular

de lo que es MS-DOS, y Programacion

no son mas que rutinas modular (MACROS). *

definidas por M3-DOS y
el BIOS, ubicadas a
partir de una localidad de
memoria especifica.

Existen varios ensambladores
disponibles para ambiente MS-

DOS: el IBM Macro Assembler, el

Turbo Assembler de Borland, el

Turbo Editassm de Speedware,
por citar algunos.

Una interrupcién es una
operacidn que suspende la
ejecucidn de un programa de
modo que &l
sistema pueda realizar una

accion especial.

Cuando la computadora se
enciende, el BIOSy el DOS

Un programa en ensamblador
std compuesto por lineas,
conteniendo cada una de ellas
un
comentario, una Unica
instruccion o una directiva.

Procedimiento para
generar un
programa
ejecutable.

Unidad llI
Formato general de

un programa en

En lo que sigue se utilizan los
simbolos == para
encerrar un identificador o un numero
que el programador debe escribir; los
simbolos ]
encierran elementos opcionales; los
simbolos § encierran elementos que

se puede escribir
consecutivamente varias veces.

Debugger es una interfaz grafica
de usuario para el intérprete de
Erlang, que se puede usar para

depurar
y prueba de programas Erlang.

También se puede
acceder al intérprete de
Erlang a través del madulo
de interfaz int(3)

Se supone que el lector

lenguaje

Introduccién a las
interrupciones.

< |

\*- Una interrupcién

contenido del registro de banderas, el

> Debugger. =

esta familiarizado con el
lenguaje de programacion

* Erlang.

Para tener un efecto, se debe
establecer un punto de interrupcidn
en una linea ejecutable, que s una

linea de cadigo

que contiene una expr

start(). La ventana
se muestra con
n sobre todos
; depurados,
; interpretados y

ejecutable, como una coincidencia o
una llamada de funcidn

guarda en la pila el

CS, yel IR por

ejemplo, la direccidn en la tabla de INT
05H (que imprime la que se encuentra

: en la pantalla
establecen una tabla de semwicios de
interrupcidn en las localidades de

cuando el usuario presiona Ctrl +
memoria 000H-3FFH. La tabla

PriSC)es 0014H (05H x 4 = 14H).

permite el uso de 256 (100H)
interrupciones.



Aligual que los mas recientes
microprocesadores, el 3086
requiere una Unica sefial de

reloj. Este
microprocesador no genera su
ropia sefial de reloj.

Se usaba para generar la
frecuencia de 4.77 MHz para el
microprocesador del IBM PC, otra de
3.58 MHz para |a tarjeta de
video y una de 1.19 MHz para los tres
temporizadores.

La frecuencia PCLK de
2.3863633 que generaba
284 (la mitad de los
.77 MHz para el
procesador), era dividida
entre 2 para generar una

sefial de reloj de Temporizador

En la blsqueda de una
instruccion, su direccién se
obtiene sumando el
desplazamiento, contenido

en el IF al valor del registro de
segmento G5, multiplicado por

Generador de reloj.

Unidad IV
Sefiales en los

Para un rendimiento dptimo, el 8086
requiere una sefial de reloj que se
mantenga a tensidn alta
una tercera parte del tiempo total de
ciclo. Esto significa que el reloj esta
activo una tercera parte
del tiempo y desactivado las dos
terceras pares del tiempo.

El 8086 proporciona las sefiales
#DEN, #RD para lectura o #WR
para escritura * En el caso de
escritura, los datos que sevan a
escribir aparecen en el canal de

datos.

Temporizacion del

1.1931817 MHz para los
tres
contadores del
temporizador
programable de
intervalos Intel 8253

programable.

Se disparaba una interrupcion
que era procesada por el IBEM PC
ROM BIOS para mantener
un contador del tiempo
transcurrido desde el encendido
del computador.

Con estos 16 bits podemos
direccionar como maximo un
total de 64 KB de memaoria.
Pero este microprocesador

puede direccionar hasta 1 ME.

pines del
microprocesador
80x86

Interfaz de
memoria.

resto de los registros de
microprocesador pero su uso
internc a la hora de componer
direcciones.

canal.

Sielreloj funcionaa 5MHz. -T=1/5
MHz=02ms-Bus cycle=4T=0.8
ms=800ns
Velocidad maxima de lect. 0 esc. de
datos de la memoria o del espacio
deEIS=1/08=125
millones de operaciones por e

Estos registros no se emplean para
acceder a una direccion de memoria
irectamente, sino que definen una
direccion base o de segmento sobre la
que aplicar el
desplazamiento de 16 bits.

La direccion de la
memauoria o del puerto de
E/S es enviada por el
micro
Se proporcionan las

les de control ALE,
DT#R y Mi#O que indica
si el canal de direcciones
contiene una dir.

fiales de canal en
preparacion para el siguiente
ciclo -En operaciones de
Escritura, el 8086 muestrea
los terminales del canal de
datos que se leen de la
memoria o de E/S.



