Nombre del Alumno: Paulo Fernando Navarro Aguilar.

Nombre del Profesor: Juan José Ojeda.

Materia; Fisica I.

Actividad: Mapa Conceptual.

Grado: 4to Semestre.

Grupo: A.

Comitan de Dominguez Chiapas.




Vectores
coplanares y
no paralelos
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4

Sistema de
vectores
colineales

Los paralelos
son Todos los
vectores de
sistema estan
sobre lineas
de accién
paralelas
entre si.
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Sistema de
vectores
concurrentes

R.YE. de
un sistema

de

vectores

Propiedad-
es de los

Direccion de

vectores

Se trata de
aquellos que
aparecen en
la misma
recta o que
resultan
paralelos a
una cierta
recta.

Son aquellos
gue tienen
por moédulo
cero (0) y no
se les puede
asignar
direccidn ni
sentido.

Equilibrante:
Es el vector
encargado de
equilibrar el
sistema, tiene
la misma
magnitud y
direccion que
la resultante.

un vector.

Se trata de
segmentos de
rectas que se
forman a
partir de un
determinado
punto en el
espacioy que
poseen cierta
direccion

Este angulo
es el mismo
para rectas
paralelas.
Por tanto,
una forma
de saber si
dos vectores
tienen la
misma
direccion
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Es un
método
que
permite
hallar la
suma o
resultante
de dos
vectores.

iISUMA DE VECTORES!

Es
utilizado
cuando
queremos
restar mds
de dos
vectores.

Es una
operacion
que se
realiza
con dos
de estos
segmento
S.
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Se puede
aplicar
para
obtener la
resultante
de dos
vectores

separados.
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El método
consiste
en sumar
o restar las
componen
tes en x de
los
vectores
principales

Es el
vector que
produce el
mismo
efecto que
los demas
vectores
del
sistema.

Es utilizado
cuando
gueremos
sumar mas
de dos
vectores, y
consiste en
colocar un
vector
sobre otro.




