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Sistemas de vectores 

Vector resultante  

 Cuando todos los vectores del 

sistema tienen acción en un 

mismo plano = (x, y)      

modulo  

igual modulo, 

igual dirección 

y/o igual sentido.  

referencia   a los 

puntos cardinales: 

norte, sur, este, oeste.  

Acciones de los vectores del 

sistema se encuentran en 

planos distintos  en tres ejes 

(x, y , z )  

colineales 

PROPIEDADES 

concurrentes

o 

Suma características 

VECTORES Operaciones 

sentido    dirección 

Tipos 

Grados  

Chocan en un 

mismo punto 

Resta 

ubicar los vectores 

uno a continuación del 

otro, unidos mediante 

cabeza y cola 

Métodos 

Triángulo 

Rectángulo 

Polígono Vector 

Concurrente 

colocar un vector a 

continuación del 

otro, 

Tipos 

Resultante Paralelogramo 

Se suman un forma de cadena 

Restar su vector opuesto 



UNIDAD 2 

 

2.1 Sistemas de vectores 

2.1.1. Vectores coplanares y no paralelos 

 

 

2.1.2. Sistemas de vectores colineales 

Ejemplo de suma de vectores colineales. 

 



Suma y resta de vectores colineales 

 

2.1.3. Sistema de vectores concurrentes 

Suma de vectores concurrentes. Ejemplo 1 

 

Ejercicio sobre hallar valor de medidas por vectores concurrentes. 

 



2.1.4. Resultante y equilibrante de un sistema de vectores 

Ejercicio: hallar el resultante del siguiente sistema de vectores. 

 

Vector equilibrante calculado 

 

2.1.5. Propiedades de los vectores 



 

2.1.6. Dirección de un vector 

    

 

2.2. Operaciones con vectores 

2.2.1. Suma de vectores 



 

 

2.2..2. Método del triángulo rectángulo 



 

} 

 

 

 



2.2.3. Método del polígono 

    

2.2.4. Resta de vectores 

  

2.2.5. Método del paralelogramo par vectores concurrentes 

 

 



2.2.6. Método de componentes rectangulares 

 

 

 



2.2.7. Resultante de un sistema de vectores concurrentes 

  

 

2.2.8. Método del polígono para un sistema de vectores concurrentes 

 



 


