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Los origenes del Céalculo estuvieron motivados por el deseo de resolver diversos problemas
vinculados al movimiento de los cuerpos, asi como problemas de tipo geométrico de
importancia en Optica y problemas de calculo de valores méaximos y minimos de una funcion

dada.

Simplificando, podemos destacar dos problemas principales:

Determinar la tangente a una curva en un punto (el problema de las tangentes).

Determinar el area encerrada por una curva (el problema de las cuadraturas).

Son los conceptos de derivada e integral, respectivamente, los que permiten resolver

satisfactoriamente dichos problemas.

Mientras que el concepto de integral tiene sus raices en la antigliedad clasica, la otra idea

fundamental del Calculo, la derivada, no se formulé hasta el siglo XVII.

Fue el descubrimiento efectuado por Sir Isaac Newton (1642 - 1727) y Gottfried Wilhelm
Leibniz (1646 - 1716) de la relacion entre estas dos ideas, tan dispares en apariencia, lo que

inicio el magnifico desarrollo del Calculo

Para entender los resultados del Calculo diferencial es necesario, antes que nada, comprender

la idea basica del mismo: el concepto de derivada.




La derivada de una funcion puede interpretarse geométricamente como la pendiente de una

curva, y fisicamente como una razon “instantanea” de cambio.
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Cowneclusion

Las derivadas expresan un formula fhcll de resolver un problema con Lo
intencidn de determinar Lo curva y La velocidad en la que avanza cierto punto

Y se aLeja de otro.

Las derivadas son fhciles hasta clerto punto La facilidad consiste encontrarle

el factor interés a este tewma, ast wisma poder desarrollarlas con facilidad,
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