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UNIDAD I ESTATICA.

1.1. CONDICIONES PARA EL EQUILIBRIO DE PARTICULAS.

e EQUILIBRIO.

CONDICIONRES PARA EL EQULIBRIO DE PARTICULAS

Con particula nos referimos a aquellos cuerpos donde todas las fuerzas son
concurrentes en un punto o aquellos cuerpos donde no se producen efectos de
rotacion y el movimiento solo puede darse en una direccion (cuerpos sometidos a
fuerzas paralelas sin efecto de rotacion)

1.- La condicién primordial para que una particula esté en equilibrio o reposo es que
la fuerza neta aplicada sobre ella sea igual a cero (Primera ley de Newton)

2. Esta condicién implica que la resultante R sea cero y por lo tanto no se produciran
efectos de traslacion sobre el cuerpo en ninguna direccion.

A partir de esta condicion se originan tres sub-condiciones, por llamarlo de alguna
manera, ya que en realidad estas tres condiciones son necesarias para que la
primera sea efectiva, estas son:

Que la sumatoria de fuerzas en X sea igual a 0.
Que la sumatoria de fuerzas en Y sea igual a 0.
Que la sumatoria de fuerzas en Z sea igual a 0.

1.2 DIAGRAMA DE CUERPO LIBRE.

Un diagrama de cuerpo libre no es mas que la representacion esquematica del
cuerpo en estudio aislado, donde se ubican todas las fuerzas externas que actdan
sobre dicho cuerpo; dichas fuerzas se representan mediante vectores. El sistema
de fuerzas externas esté constituido por: Las fuerzas explicitamente aplicadas, por
ejemplo, el peso.




1.3 EQUACIONES DE EQULIBRIO.

Notemos que cuando se habla que la fuerza neta aplicada es igual a 0, el vector
resultante es 0 y por lo tanto se estd condicionando a que cada una de sus
componentes sea cero. En ningln caso una componente anula a otra componente,
por lo tanto, es condicidn necesaria que cada componente sea cero.

1.4 RESULTANTE DE SISTEMA DE FUERZAS.

La resultante de un sistema de fuerzas es, por decirlo asi, la representacion mas
simple que tiene dicho sistema ya que produce el mismo efecto que las diversas
fuerzas que lo conforman y que actdan simultdneamente sobre un mismo cuerpo.

Una definicion mas estrictamente matematica nos dice que la resultante es la suma
algebraica vectorial de cada uno de los vectores que representan a las fuerzas
actuantes sobre un sistema de fuerzas.

1.5 FUERZAS INTERNAS Y EXTERNAS.

Se denomina sistema fisico al conjunto de cuerpos articulados, o particulas
interactuantes, que se desea analizar y es elegido de manera arbitraria. Sobre cada
una de las particulas del sistema actla fuerzas que pueden clasificarse en: fuerzas
externas y fuerzas internas al sistema.

FUERZA INTERNA:

Dado un cuerpo o sistema de cuerpos se denominan fuerzas internas a las fuerzas
que mutuamente se ejercen entre si las diferentes particulas del cuerpo o sistema.
Las fuerzas internas son iguales y opuestas dos a dos de acuerdo con la 32 Ley de
Newton, por lo que analizando el cuerpo o sistema globalmente la suma de todas
sus fuerzas internas son nulas.

FUERZA EXTERNA:

Dado un cuerpo o sistema de cuerpos se denominan fuerzas externas a las fuerzas
que realizan otros cuerpos o sistemas sobre el cuerpo o sistema analizado. Las
fuerzas externas entre dos sistemas o0 cuerpos son siempre iguales y de sentidos
opuestos de acuerdo con la reciprocidad indicada por la 32 Ley de Newton.
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