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Analisis de sistemas

lineales e invariantes
(SLI).
Forma general de la La transformada de Laplace: Funcion de transferencia Forma general de la
ecuacion propiedades y transformadas de sistemas de ecuacion en
diferencial lineal. comunes. tiempo continuo. diferencias lineal.
| I
e Puede escribirse en la 7 Y v v ¥
ueden obtenerse .
mediante forma. Donde Muy util para Denotamos al A Se expresa ' o | e
q(t) y r(t) son la resolucion de operador L como una funcion | |
combinaclones — aplace de una - modelo que tome
funciones ecuaciones de Laplace | il de la variable i IR
lineales. arbitrarias de t. diferenciales. por L. f(t), 05t s compleja s.
— es una funcion L[f].
e necesatia Si(t) = c. Se puede ~>Son las ecuaclones | g) rogytado de todas
L0 oma |, Estd definida para calcular la Es cociente en diferencias las soluciones
Analizar los . eraci!(]'::ln revia todos € R. transformada | , Transformada de ™ formado por Y(s). y l‘t]lsl Isisteml:: recibe el nombre
sistemas P previa. de Laplace. una derivada. en dierenclas. | go golucion general.
lineales e Soluctén de1
invariantes continuos Donde p(t Al e
Algunas ecuaciones | - g opigc, que Debe ser posible S¢ hace esto sl Las condiciones POt ecuaciones en
y discretos. caen en varias es lineal imicial representa el
: > —e-sty(t) > recuperarf(t) > d clales son e —>»  diferencias
categorias 0si de L se denota Ly iguales a Crecimiento diante 1
simultineamente, TSt e LIfI(s)- porL-1. 1 de la poblacion. mediante fa
Leals recurrencia.
tiempo t=0 -..
La ecuacion también
Con —a| constante | _ [y 0]|,| Liy]| sl También puede Los valores
es separable por —f] una funcién a cada miembro
; y y=LIf]| . > tomarvalores > quetomala
Ser una ecuacion continua a ; de la Ecuacion
e estan definidas diferencial negativos variable en t.
trozos en—[0, +=).  ep intervalo comin., :
La variable
dependiente y aparece Usamos que el
—»  enlaecuacion > operador de
elevada solo a Laplace es lineal.
la primera potencia.
Siel —lim-» e
No es lineal -sty(n =0
¥a que no - entonces usamos
|,  Duedeser la formula de la
reescrita en la derivada
forma ordinaria.
Usar las reglas
N del limite como
de la derivada,
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Estos datos constituyen

un connjunto finito,
o infinito
numerable,

Cuando las

—» funciones pl(t) y p2(t)

son constantes,

Considerar el

—> tiempo como una

variable discreta.

Es decir,

—> e la forma

t+n-t=n

Toda sucesion {

>y (0),y(D),...,y(),..

que la satisfaga.

Tantos parametros
como orden tenga
la ecuacion,

Diferencias de

—» primer orden

yt=f(t, yt-1).
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