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Operaciones de matrices 

Adición y sustracción de matrices 

Para la suma de dos matrices del mismo orden, A y B, define la suma como otra matriz, C, 

mismo orden que las matrices sumando cuyos elementos se obtienen sumando a cada 

elemento de la primera matriz, A, el correspondiente elemento de la segunda matriz sumando, 

B: 

 

La resta de dos matrices del mismo orden A y B, se define como la suma de A más 
la matriz opuesta de B, por lo que resultará ser otra matriz del mismo orden, D, cuyos 
elementos se obtienen de restar a cada elemento de la primera matriz A (minuendo) el 
elemento correspondiente de la matriz que resta, B (sustraendo). 

 

Producto de matrices 

Dada la matriz A es la dimensión m x n y una matriz B de dimensión n x p, se define el producto 

A  por B, como una tercer matriz C, con una dimensión m x p, cuyo elemento cij es producto 

escalar del i-esimo renglón por la jesima columna de matrices A y B respectivamente.. 

Conocer el concepto de la matriz transpuesta y estudiar las propiedades básicas de la 

Transpuesta de una matriz 

Operación A → At> que transforma cada matriz en su transpuesta, es la suma de dos matrices 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

Matrices particionadas 

Una matriz particionada es una matriz de matrices, ésta puede representar divisiones reales o 

imaginarias dentro de una matriz. 

 

 

 

 

 

Determinante de una matriz 

Dada la matriz A33 se define su determinante det (A) o IAI igual a un escalar, d ela siguiente 

forma: 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 



Inversa de una matriz 

La matriz inversa de una matriz cuadrada es otra matriz cuyo producto por la primera es igual a 

la matriz unidad o identidad:  

 

Para obtener la matriz inversa A-1 de una matriz A se utiliza la matriz adjunta:  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ecuaciones lineales  

ax + by = c donde a, b, y c son números (coeficientes) y las incógnitas son x e y. Gráficamente 

representa una recta en el plano. 

Representa la recta 2x + y = 1 Para representar una recta en el plano 1º Despejamos y. y = -2x + 

1 2º Hacemos una tabla de valores dando los valores que queramos a la x. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Método de sustitución  

1. Se despeja una incógnita de una ecuación (la que te parezca más fácil de despejar)  

2. Se sustituye en la otra ecuación, quedando una ecuación de primer grado.  

3.  Se resuelve la ecuación.  

4.  El valor obtenido para la incógnita lo sustituyes en una de las ecuaciones y operando 

sacas la otra. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Método de igualación  

1. Se despeja la misma incógnita de las dos ecuaciones (la que te parezca más fácil de 

despejar)  

2. Se igualan las expresiones quedando una ecuación con una incógnita  

3. Se resuelve la ecuación.  

4. El valor obtenido para la incógnita lo sustituyes en una de las ecuaciones y operando sacas la 

otra. También se puede sustituir en una de las dos ecuaciones obtenidas en el punto 1. 

 


