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Centro de Masa:
Es el punto donde se

MOMENTOS DE INERCIAEN
SUPERFICIES

EQué es?

Primer momento de ﬁ\rea(mnmento
estatico o de primer orden)

5 la suma de los productos que se
obtiene de multiplicar cada elemento

Y

concentra la masa de un solidg,

0 sistema de puntos.

& Como se determina?

v

Es una magnitud geomeétrica que se
define para un area plana.

de la masa por &l cuadrado de su
distancia al gje

Momento de Inercia

Se utiliza la formula:
dix=y2dA ; dly=x2dA

Se utiliza en la determinacion de los
momentos de inercia Maximo y Minimo,
en la flexion asimétrica de vigas y en el
estudio de estructuras estaticamente
indeterminadas,

Inercia:
Propiedad de los cuerpos de no
modificar su estado de reposo o
ovimiento sino es por la accion d

una fuerza ‘—\—-_______‘

Momento Polar

v

Producto de Inercia

v

5 el momento de inercia de un

Es el momento de inercia
minimo sobre un eje en esa
direccion del espacio (a
fravés de su cenfro de
maza)

—* Teorema de Huygens - Steiner €———

Es usado en la determinacion del
omento de inercia de un solido rigido
Fobre cualquier gje, dado el momento de
inercia del objeto sobre el eje paralelo

gue pasa a traves del centro de masay

[\

Se utiliza Mo se puede utilizar

\

n Ejes de seccion circular.
Para analizar lo se utiliza la
constante de Torsion.

area en relacion a un eje
perpendicular & su plano.

rea Rectangular

/A—"'—“-\ Areas Compuestas
~ S Propiedades

£ Como se representa?

Circulo de Mohr

¢_1

s una técnica usada en ingenieria
geofisica para representar graficamente ¥
un tensor simétrico (de 252 o de 3x3) y
alcular con ella momentos de inercia (e
solidos planos y casi-planos).

*Propiedad aditiva.
A la hora de calcular |a inercia de un cuerpo es
importante escoger unos ejes adecuados.
*Calculo de la inercia con respecto a unos ojos
paralelos a los que pasan por el centro de
gravedad de |z figura: se realiza mediante el
teorema de Steiner.

Se representa con la
letra J

de inercia de un objeto con
seccion transversal
arbitraria.

de la distancia perpendicular (r) entre




