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“Diagrama de cuerpo libre”.

En el presente ensayo hablare acerca del diagrama de cuerpo libre y subtemas
relacionados. Un diagrama de cuerpo libre es una representacion de forma grafica
que es muy utilizada en el area de construccion, para analizar las fuerzas que
actuan sobre un cuerpo libre (andlisis dinAmico o estético). Estos diagramas sirven
como herramienta para descubrir las fuerzas desconocidas que aparecen en
las ecuaciones del movimiento del cuerpo. El diagrama facilita la identificacion de
las fuerzas y momentos que deben tenerse en cuenta para la resolucién del
problema. También se emplean para el andlisis de las fuerzas internas que actuan

en estructuras.

Como ya habia mencionado, es util para el analisis de fuerzas internas, asi que para
disefiar un elemento estructural o mecanico es necesario conocer la carga que
actia dentro de este para asegurarnos de que el materiales capaz de resistir esta
carga. Las cargas internas que actuan sobre el elemento quedaran expuestas y se

volveran externas en el diagrama de cuerpo libre de cada segmento.

A continuacion mencionare datos importantes a considerar al momento de hacer el
DCL.

1. Los componentes de la fuerza (N) que actla en perpendicular a la seccion
transversal se denomina fuerza Normal.

2. Los componentes de la fuerza (V) que es tangente a la seccion transversal
se llama fuerza cortante.

3. El momento de par (M) se conoce como momento flector.

En el diagrama todas las fuerzas externas se representan
mediante vectores etiquetados de forma adecuada. Las flechas indican la direccion
y magnitud de las fuerzas y, en la medida de lo posible, deberian situarse en el

punto en que se aplican.


http://es.wikipedia.org/wiki/Fuerza
http://es.wikipedia.org/w/index.php?title=Cuerpo_libre&action=edit&redlink=1
http://es.wikipedia.org/wiki/Fuerza
http://es.wikipedia.org/wiki/Esfuerzo_axial
http://es.wikipedia.org/wiki/Esfuerzo_cortante
http://es.wikipedia.org/wiki/Momento_flector
http://es.wikipedia.org/wiki/Vector_(f%C3%ADsica)

Solo se deben incluir las fuerzas que actian sobre el objeto, ya sean

de rozamiento, gravitatorias, normales, de arrastre o de contacto. Cuando se

trabaja con un sistema de referencia no inercial, es apropiado incluir fuerzas

ficticias como la centrifuga.

Se suele trabajar con el sistema de coordenadas mas conveniente, para simplificar

las ecuaciones. La direccidon del eje x puede hacerse coincidir con la direccién de

descenso de un plano inclinado, por ejemplo, y asi la fuerza de rozamiento solo

tiene componente en esa coordenada, mientras que la normal sigue el eje y.

Pasos para hacer un buen diagrama:

1.
2.

Se aisla al cuerpo de todo el sistema, se dibuja "libre".

Se representa a la fuerza de gravedad mediante un vector dirigido hacia
el centro de la Tierra y aplicado en el centro se gravedad del cuerpo.

Si existiesen superficies en contacto lisas, se representa la fuerza normal
mediante un vector perpendicular a dichas superficies y empujando
siempre al cuerpo.

Si hubiesen cuerdas o cables, se representa la fuerza de tensién
mediante un vector que esta dirigido a lo largo de la cuerda y siempre
jalando al cuerpo.

Si existiesen resortes, ya sea estirados o comprimidos; se representa a
la fuerza elastica mediante un vector a lo largo del resorte y en direccién

contraria al estiramiento o compresioén del resorte.


http://es.wikipedia.org/wiki/Fricci%C3%B3n
http://es.wikipedia.org/wiki/Fuerza_de_gravedad
http://es.wikipedia.org/wiki/Fuerza_normal
http://es.wikipedia.org/wiki/Arrastre_(f%C3%ADsica)
http://es.wikipedia.org/wiki/Sistema_de_referencia_no_inercial
http://es.wikipedia.org/wiki/Fuerza_ficticia
http://es.wikipedia.org/wiki/Fuerza_ficticia
http://es.wikipedia.org/wiki/Fuerza_centr%C3%ADfuga
http://es.wikipedia.org/wiki/Sistema_de_coordenadas

Conclusion

Yo concluyo con que el DCL, es el grafico de un cuerpo o sistema, el cual se
representa en forma aislada o libre, donde se muestran todas las fuerzas externas
que actuan sobre el cuerpo o sistema. El comportamiento mecanico de los cuerpos
materiales esta gobernado por las fuerzas a las que estdn sometidos. Asi que hacer
el diagrama de cuerpo libre consiste precisamente en hacer una identificacion y
representacion grafica de las fuerzas que solicitan al cuerpo. Y antes de hacer un
diagrama de cuerpo libre es preciso especificar cual es el cuerpo, o cuerpos, al que
pertenecera este DCL, es decir hay que especificar cual es el “sistema fisico” que

estamos considerando.



