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EXAMEN  
  



Pregunta 1.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Pregunta 2. 

 

Pregunta 3. 

 

 

 

 

 

 

 

Pregunta 4. 

Comando “SERVO <angulo> ----entrada ---orden de movimiento 

procesarComando()----logica de decisión—detecta el comando y llama al controlador  

moverServo(angulo)---control principal---valida y hace el movimiento 

anguloServo -----guarda la posición actual del del servomotor 



System.out/return ---salida---informa el resultado al cliente  

 

Pregunta 5. 

Las hélices ,junto con los motores eléctricos. 

1. Los motores hacen girar las hélices muy rápido. 
2. Al girar, las hélices empujan el aire hacia abajo. 
3. Esto genera una fuerza hacia arriba, llamada sustentación o empuje, que levanta el 

dron del suelo. 

 

Pregunta 6. 

--procesarComando(String comando) >Lógica de desición , determina que activar y como  

--encenderCarga(),apagarCarga() >Modifican el estado de la carga  

--moverServo(int angulo) >cambia posicion el servomotor 

-variables carga1 y anduloServo > estado interno>guardan el estado actual de activación 

 

 

Pregunta 7. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Pregunta 8.  

Se podría controlar la automatización de una casa como por ejemplo las 
luces(cargas1,2,3), las persianas o puertas automáticas (con el servomotor) 


