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Introduccidén. - La siguiente informacidn sobre el manejo de Ila
Estacion Total Sokkia SET 630RK, incluye en primer lugar una
breve descripcion del equipo, una seleccién de temas incluidos en
el Manual del Operador del fabricante, se ha respetado el
ndmero y secuencia de los temas en este manual bdsico. Se hace
mencidn que los iconos de los comandos indicados en el Manual
del Operador han sido modificados en su apariencia, no asi en sus
funciones, por lo que corresponden perfectamente al desempefio
del instrumento; y por ultimo se ha incluido una guia rapida para
el grabado de puntos por coordenadas y su transferencia a una
PC.

Ing. Manuel Zamarripa Medina

La Estacion Total

Una estacion total es un aparato electro-dptico utilizado en topografia.
Consiste en la incorporacion de un distancidmetro y un
microprocesador a un teodolito electrdnico.

Algunas de las caracteristicas que incorpora, y con las cuales no cuentan
los teodolitos, son una pantalla alfanumérica de cristal liquido (LCD),
emisor de avisos, iluminacién independiente de la luz solar, calculadora,
distanciémetro, trackeador (seguidor de trayectoria) y la posibilidad de
guardar informacién en formato electrdnico, lo cual permite utilizarla
posteriormente en computadora para el calculo y dibujo. Vienen
provistas de diversos programas que permiten, entre otras capacidades,
el calculo de coordenadas en campo, replanteo de puntos de manera
sencilla y eficaz y calculo de azimuts y distancias.

Vista como un teodolito, una estacién total se compone de las mismas
partes y funciones. El centrado y nivelado son idénticos, aunque para la
estacion total se cuenta con niveles electronicos que facilitan la tarea.
Los tres ejes y sus errores asociados también estan presentes: el de
verticalidad, que con la doble compensacién ve reducida su influencia
sobre las lecturas horizontales, y los de colimacidn e inclinacién del eje
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secundario, con el mismo comportamiento que en un teodolito cldsico,
salvo que el primero puede ser corregido por software, mientras que en
el segundo la correccidn debe realizarse por métodos mecanicos.

El instrumento realiza la medicién de dangulos a partir de marcas
realizadas en discos transparentes. Las lecturas de distancia se realizan
mediante una onda electromagnética portadora con distintas
frecuencias que rebota en un prisma ubicado en el punto a medir y
regresa, tomando el instrumento el desfase entre las ondas. Algunas
estaciones totales presentan la capacidad de medir "a sélido", lo que
significa que no es necesario un prisma reflectante (modo de mediciéon
sin prisma).

Este instrumento permite la obtencidn de coordenadas de puntos
respecto a un sistema absoluto, local o arbitrario. Otra particularidad de
este instrumento es la posibilidad de incorporarle datos como
coordenadas de puntos, cddigos, correcciones de presién y
temperatura, etc.

PRISMA
REFLECTOR

PUNTO =P1
X =5102.431
Y =5103.117
Z=203.540

PUNTO = EST 1
X =5050.000

Y =5015.000
Z=201.450 E
AINS=1.610

X =5000.000 LEVANTAMIENTO POR COORDENADAS

Y = 5000.000
L— 7=200.000

Y




La precision de las medidas es del orden de uno a seis segundos en
angulos y de milimetros en distancias, pudiendo realizar medidas en
puntos situados entre 2 y 5 kildmetros segun el aparato y la cantidad de
prismas usada.

Genéricamente se les denomina estaciones totales porque tienen la
capacidad de medir angulos, distancias y niveles, lo cual requeria
anteriormente de diversos instrumentos y operaciones de campo y
gabinete. Estos aparatos electro-épticos hace tiempo que son una
realidad técnica accesible y rentable desde el punto de vista técnico y
econdémico. Su precisidn, facilidad de uso y la posibilidad de almacenar
la informacidn para descargarla después en programas de CAD han
hecho que desplace a los levantamientos tradicionales con teodolito y
cinta.

3. NORMAS DE SEGURIDAD DEL LASER

* Nunca dirija el laser hacia otra persona. Si el laser entra en
contacto con la piel o los ojos, puede provocar heridas graves.

* No mire directamente en direccién a la fuente del rayo laser.
Podrian provocarse lesiones oculares permanentes.

* En caso de producirse lesiones oculares debidas a la exposicion
al laser, busque de forma inmediata la asistencia médica de un
oftalmélogo calificado.

* Nunca mire al rayo laser a través de un telescopio, prismaticos o
cualquier otro instrumento Optico. Podrian provocarse lesiones
oculares permanentes.

» Utilice el instrumento siguiendo las precauciones necesarias
para evitar que se produzcan lesiones oculares debidas a la
exposicion accidental del ojo al rayo laser. Evite configurar el
instrumento a alturas en las que la ruta del laser pueda coincidir
con la altura de la cabeza de peatones o conductores.

* Nunca dirija el rayo laser hacia espejos, ventanas o superficies
reflectantes. El reflejo del laser puede provocar heridas graves.



Asa

Tornillo de fijacion del asa

Marca de la altura del instrumento
Cubierta de |a bateria

Panel de control

Mordaza de la base nivelante
Base

Tornillo de nivelacion del pie
Tornillos de ajuste del nivel circular
Nivel circular

Pantalla

Lente del objetivo (incluida la funcion
de puntero laser)

Ranura de la declinatoria

Anillo de enfoque de la plomada dptica
Tapa de ajuste del reticulo de la
plomada Gptica

Ocular de la plomada optica

Tornillo de fijacién horizontal
Tornillo de movimiento preciso
horizontal

Conector de entrada / salida de datos
(situado junto al panel de control del
SETB30RK)

Conector a la fuente de alimentacion
externa

(No incluido en SETE30RK)

Detector del rayo para el feclado
inalambrico

(Mo incluido en SETB30RK)

Nivel tubular

Tornillo de ajuste del nivel tubular
Tornillo de fijacion vertical

Tornillo de movimiento preciso vertical
Tornillo del ocular del anteojo

Anillo de enfogue del anteojo
Indicador de advertencia de radiacién
laser

(No incluido en el SET230RK
[330RK/530RK/G30RK)

Mirilla de punteria

Marca del punto central del
instrumento
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mTeclas basicas

Antes de leer el procedimiento especifico de cada medicion, aprenda a manejar

las teclas basicas.

['7 Ubicacion de las teclas de operacian en el panely en el teclado inalambrico:
"4 1 Partes del instrumento”

+ Eltecladn inalambrico (SF14) (accesorio opeional) simplifica y acelera el
manejo de las teclas.
E:?Especiﬁnacinnes del teclado: *30. ACCESORIOS OPCIONALES®

eEncender/ Apagar
{ON} Encentido
{ON} imientras pulsa) + {177} Apagato

¢lluminacion de la pantalla y tecla

407} | Encianda o apagus 1a hez de ondo ds I panialafacta,

eCambio del tipo de prisma
El tipo de prisma solo se puede cambiar en la pantalla en |la que aparece el
simbolo de prisma (por ejemplo, [ ).

{5FT} Altema em'le loa Apos de prisma {Peamalamma’Nmguno (sn
reflendn))

ﬁhparece el simbolo de prisma; "5.2 Funciones de la partalla®, Cambio del
tipa de prisma en el modo Configuracion: “24.1 Configuracion EDM*




5. MANEJO BASICO

#Uso de las teclas de funcion
Las teclas de funcion aparecen en la linea inferior de la pantalla.

{F1} a {F4} Saleccionan la funsén asignads a las teclas de fundbn
{FUNC} Pasade una pégina de pantalla 3 ofa en elmodo Medicsn
{cuando hay més de 4 tedas de funcibn asgnadas).

#Introduccion de letras [ cifras

{5FT} Altema enfre caradienss numénicos y alfahdiicns.

{0} a {9} Duranie la enfrada numénca, ol nimero de enfrada de s tecla.
Dwrante la enfrads sifahética, los caratierss de entrada
mostrados por encima de ks eclaen o orden en ol gue se
SPETSCEn.

{} Infroduce un punio decimal durante ks entrads numénca.

{} Infroduce un simbolo e sUMa o resta duranie ks enirada
TAEMENCE .

{1} Cursor derecha e izquierda / Selecciona ofra opcibn.

{ESC} Cancsla los datos infroducidos.

{B5} EBmina = carscier de la mouienda.

{q—l} Salecciona/ acepia la palabra o valor mtroducido.

Ejemplo: Introduceion de *JOB M® en el campo de nombre JOB

1.

Pulse {SFT} para pasar al modo
de entrada alfabético

El modo de entrada alfabético se
indica por medio de una "A"en la
parte derecha de la pantalla.

Pulse [4].
Se mostrara "J".
Pulse [5] tres veces.

Se mostrara "0".

Pulse [T] dos veces.
Se mostrara "B".

Pulse {p} una vez.
Introduce un espacio en blanco.

Pulse {5} una vez.

Se mostrara "M". Pulse {H} Edit.Mam.JOB
para terminar la introduccion. JOB M




Panel de control

IC7 "5.1 Teclas basicas"

{8} {ON}

Pantalla {1} to {9}
{0}, {e}.{+/-}

Teclas de — }

funcién

{2}

{BS} (FUNc} {€¢ P} {a} (v}
Detector del rayo para el teclado
inalambrico

5. MANEJO BASICO

® Seleccion de opciones

{A)} !/ {"} Cursor arriba y abajo
{»} / {d} Cursor derecha e izquierda / Selecciona otra opcién
{=l} Acepta la opcidn

Ejemplo: Seleccione un tipo de reflector
1. Pulse g en la pagina 2 del modo Medicion.

2. Pase a "Reflector” por medio de {4}/ {¥}.

3. Muestre la opcién que desea

EDM

seleccionar mediante {p} / {d}. e g
Cambia entre "Prisma”, “Lamina”y '|M_O|:d)0i'3ﬁg ;IJ Prism|
“Ninguno.” PC:-30

4. Pulse {4} 0 {W} para pasara
la siguiente opcidn.
Se ha definido la seleccion y
puede configurar el siguiente
elemento.

® Alternancia de modos

Pasa del modo Estado al modo Configuracion.

Pasa del modo Estado al modo Medida (Modo Medicion ).
Pasa del modo Estado al modo Memoria.

Pasa del cualguier modo al modo Estado.

a2 Esquema de modos”

@ Otra operacion
|{ESC} Retrocede ala pantalla anterior. |




5. MANEJO BASICO

#Introduccion de letras [ cifras

{ AN} Altema enfre caratierss numéncos y alfabéticos

{A) a {Z} Durants la mfroduccién numénca, ss mroducs & ndmerno o
aimbolo { +L y.) mpreso sobre kafecka.
Duwranie ks miroduccién sifshédca, introducs & cardoter dela
eda

{BS} Elmina =l cardcier de la zouerda.

{ESC} Cancela los datos miroducidos

{5FT} Pasa de maydsculas 3 mindsculas v vicsversa

{ s} Selecciona/ aveplala palshra o valor introducido

# Seleccion de opciones

{R} / {U} & /W aparece
impreso sobre |a tecla)

Suhe y baja ol oursor (modo de niroduccion numénca)

{V J'{Tr} (w4 aparece impreso
sobre [a tecla)

Cursor a derschay a Eguisrda ! Sslecoona ofra opcidn fmodo
de mircduccibn num&ica)

{ll

Acepia ks opobn

=

(Note]

* Las demas operaciones (uso de las teclas de funcion y modos de
conmutacian) son idénticas para el panel de control del SET.

« Mediante el teclado inalambrico no se puede realizar el encendido/apagado, la
iluminacion de la pantalla ni la activacion/desactivacion del puntero laser v la

luz guia (funcion opcional).

Funciones de la pantalla

Fantalla Estado

Mombra del instrumento

SET230RK

Mo. XXXXXX
Ver . XXX=-XX=-XX

SOKKIA
:I Software

varsion
— JOB

10



Pantalla del modo Medicidn

Distancia ™1
Angulo
vertical *2
Angulo
horizontal *3

(—Factor de comeccidn atmosférca
—MNival de carga de la bateria "4
—Compansacédn del dnguio de ncinacén 6
Nimera da pagina

\;0 —Valor da 1a constante dal prisma

Encendida de |a funcian de purtero laseruz guia "7

Pantalla de medicion

Dist
Bien

[ ]

r

| '

I
Seorie o deer "8

Pantalla de introduccion

Qdd ig

Operador:

Pigra arenor
Medo e
i nroduazion '@

Piging sguiene

*1 Distancia

[’ Cambio del estado de |a pantalla de la distancia: *24.2 Configuracién -Modo

Config-"

S: Distancia geométrica
H: Distancia horizontal
\: Desnivel

* 2 Angulo vertical

57 Cambio del estado de presentacion del angulo vertical: "24.2 Configuracion

-Modo Config-"
ZA : Angulo cenital (Z=0)

VA : Angulo vertical (H=0/ H=4980)

Para elegir entre dngulo vertical/de pendiente en %, pulse ENER
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* 3 Angulo horizontal.
Pulse [K para cambiar el estado de la pantalla.
HAR: Angulo horizontal derecho
HAL: Angulo horizontal izquierdo
*1,23
Para pasar de |a pantalla “S, ZA, HAR" habitual a “S, H, V", pulse Pl

* 4 Nivel de carga de la bateria (BDC35A, Temperatura=25°C, informacién EDM
activada)
§ :nivel 3 Plena potencia.
§ :nivel 2 Queda mucha potencia.
§ :nivel 1 Queda la mitad de la potencia 0 menos.
0 :nivel 0 Queda muy poca potencia. Recargue la bateria.
(Este simbolo aparece cada 3 segundos): No queda potencia.
Detenga la medicion y recargue la bateria.
[7 6. USO DE LA BATERIA"

* 5 Visualizacion del prisma
Pulse {SFT} para cambiar el prisma seleccionado. Esta tecla de funcioén sélo
se puede utilizar en las pantallas donde aparezca el simbolo de prisma.

D :prisma
B :jamina reflectante
4 :sin reflexién

* 6 Compensacion del angulo de inclinacién
Cuando aparece en pantalla este simbolo, los angulos vertical y horizontal se
compensan automaticamente para errores pequefios de inclinacién,
mediante un sensor de inclinacion de 2 ejes.
53 Configuracion de la compensacion de la inclinacién: “24.2 Configuracion
-Modo Config-"

*7 Visualizacién del puntero laser/luz guia (funcién opcional)
5> Seleccion del puntero laser/luz guia: “24.1 Configuracion EDM",
Encendido/apagado del puntero laser/luz guia: "5.1 Teclas basicas”
@ :Puntero laser seleccionado y ENCENDIDO.
0 :Luz guiaseleccionada y encendida

* 8 Aparece cuando se emite el rayo laser para realizar la medicion de distancias
* 9 Modo de introduccién

‘Introduccion de letras mayusculas y cifras.
‘Introduccion de letras en minusculas y cifras.
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Medicidn‘del angulo horizontal entre dos
puntos (Angulo horizontal 0°)

Utilice la funcion “0SET para medir el angulo comprendido entre dos puntos. Se

puede ajustar a 0 el angulo horizontal en cualquier direccion.

PPROCEDIMIENTO
1. Observe el primer abjetiva. 1* prisma
Q\ﬁ
Estacion de
instrumenta
2 Pulse M4l en la primera pagina Leer PC -30
de la pantalla del modo Medicion, ppm 0
[EIS0 parpadeara, asi que pulse el
e e ZA  89°59'50"

El angulo horizontal del primer
objetivo pasara a ser de 0°,

3. Observe el segundo objetiva.

El angulo horizontal mostrado en
partalla (HAR) es el comprendido
entre dos puntos,

13



Medicifm de distancias y angulos

Se puede medir un angulo al mismo liempo que la dislancia.

PPROCEDIMIENTO

1.

Observe el prisma.

2. Enla pimera pagina del modo

Medicion, pulse " para
empezar la medicion de
dislancias.

Cuando comienza la medicion, la
informacion EDM {modo de
dislancia, valorde correccion de la
conslante del prisma, faclor de
correccion almosfénca) esla
representada por una luz
nlermitente.

Suena un pitido corlo y aparecen
en pantalla los dalos de la
dislancia medida (S), el angulo
vertical (ZA} y el angulo horizonlal
(HAR).

Leer PC -33
m

g | pp E’I

ZA 80°30'15"

HAR 120°10'00" [&

W 45HY

' Dist
Bien 7" PC - Eg
ppm 5
|—#
Leer PC =30
pm 0

S, 525,45(m oA
ZA 80730710

HAR
—#
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12.MEDICION DE COORDENADAS

Mediante la medicion de coordenadas, se pueden oblener las coordenadas
tridimensionales del prisma a partir de las coordenadas del punto de estacion, la
altura del instrumento, la allura del prisma y de los angulos azimulales de la
estacion de referencia, previamente introducidos.

Altura del prisma

! .'\.
Altura del f.-*' Punto del prisma

I\
/ \i instrument

Mj,'JEstacitnn de /
. instrumentqf

+ E

« Se puede configurar la informacion EOM en el mend de medicion de
coordenadas.
7 Configuracion de elementos: “24.1 Configuracion EDM®

Introduccion de coordenadas de |la estacion
del instrumento

Antes de medir coordenadas, introduzea las coordenadas de estacion del
instrumento, |a altura del instrumento v la altura del prisma.

PPROCEDIMIENTO

1. Enprimer lugar, mida la altura del
instrumento y la del prisma con
una cinta métrica, elc.

2. Enlaprimera pagina de la
pantalla del modo Medician, pulse
IE=R] ; aparecers <Coord.> en
pantalla.
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12. MEDICION DE COORDENADAS

Seleccione “Orientacion Est” y, a
continuacian,

“Coordenadas Est.”

Introduzca las coordenadas de la
estacian del instrumento, la altura
del instrumento ¥ la altura del
prisma.

« Para leer los datos de las
coordenadas registradas, pulse
[C7 "PROCEDIMIENTO Lectura
de Datos de Coordenadas
Reqistrados”

Pulse IREMl para configurar los
valores de entrada. Volvera a
aparecer <Coord> en pantalla.

» Al pulsar EE8l se guardan los
datos de |3 estacion del
instrumento.

Coaard

Orientacitn E5

Dhserny.
EDM

I7 "20. GRABACION DE DATOS - MENU GRABAR -

16



12. MEDICION DE COORDENADAS

MCnnfiguracién del angulo azimutal

Defina el angulo azimutal del punto de referencia introduciendo el angulo o
caleulando segan las coordenadas.

Estacidn de
N referencia

[ = ]

Anauo T e
azimutal

E

»PROCEDIMIENTO Introduccién del angulo azimutal

1.

Seleccione “Orientacion Est.” y
después “Referencia” en

<Coord.>.

Seleccione “Angule™. Los valores -

de medicion del Angulo se E_stc. Ref.

muestran en pantalla nada mas Coor

medirse.

Introduzca el angulo azimutal. Estc. Ref. y
LectRef
ZA 90*12'34"
HAR 130°12'34"
HAR: 0. 0000
i

Enla pantalla del paso 3, pulse

Il para definir la estacion de
referencia.

Aparece de nuevo la pantalla
<Coord >

+ Cuando almacene el angulo
azimutal en el TRABAJO actual,
pulse
7 “20.2 Grabacion del punto de referencia, PROCEDIMIENTO Introduccion
del angulo azimutal”®

17



12. MEDICION DE COORDENADAS

PPROCEDIMIENTO Calculo del angulo azimutal segun las
coordenadas

1

Seleccione “Orientacion Est.” y
después “Referencia” en
<Coord >

Seleccione “Coord”.

Introduzca las coordenadas de
estacion de referencia y pulse
[ .|

Los valores de medicion del
angulo se muestran en pantalla
nada mas medirse. El angulo
azimutal calculado también
aparecera en pantalla.

« Cuando quiera leer y configurar
datos de coordenadas desde la

memoria, pulse
7 *12.1 Introduccion de

coordenadas de |a estacion

del instrumento

PROCEDIMIENT O Lectura

de Datos de Coordenadas
Reqistrados”

En la pantalla del paso 3, pulse

EIE nara definir el angulo
azimutal.

* Cuando amacene el angulo

azimutal en el TRABAJO actual,

pulse IEEE

« [CF 20.2 Grabacion del punto

de referencia,

PROCEDIMIENT O Introduccian

del angulo azimutal’.

Estc.Ref.

AnEqu

(Estc.Ref.

MR 1.000]

Href 1,000

Zref =MNulo=

| READ [ OK |
Estc.Ref.

Tomar BS

ZA 90*12'34 "
HAR 123=12'34 "
Acim. 4500'00 "

[ REC [YES |

18



12. MEDICION DE COORDENADAS

PPROCEDIMIENTO

1.

Observe el prisma en el punto
topografico.

En<Coord>, seleccione
“Observacion” para empezar a
medir. Aparecen en pantalla las
coordenadas del prisma.

Pulse I Jlpara salir de g
medicion.

« 5idesea restablecer los datos
de |a estacion del instrumentao,
pulse CRER Cuando la altura del
prisma del siguiente punto sea
distinta, vuelva a introducirla
antes de comenzar la
observacian.

. graba los resultados de la
medicion.

ICF Método de grabacion;

"20. GRABACION DE DATOS
- MENU GRABAR -

Fara empezar la medician,
observe el prisma siguiente y
pulse Repita este paso
hasta que haya medido todos los
prismas.

Cuando haya terminada la
medicion de coordenadas, pulse
{ESC) para regresar a la pantalla
de <Coord>.

Coaord,

Orientacidn Est.

EDM
Y 240,490
X 340,550
z 305,740 1
ZA 89°42'50" B
HAR 180°31'20"

19



20. GRABACION DE DATOS, MENU GRABAR

En &l menl Grabar, se pueden almacenar los datos de una medicion (distancia,
angulo, coordenadas), los datos de los puntos de la estacion y los datos de
estacion de referencia y anotarlos en el TRABAJO actual,

IC7*21. SELECCION / ELIMINACION DE UN TRABAJO"

* En el instrumento se puede almacenar un total de 10,000 datos. La grabacién
de los datos de estacién de instrumento y los datos de la estacion de referencia
es una excepcidn,

(NGt

+ Siseintroduce el mismo nimero de punto, aparecera la siguiente pantalla.

N 5544
E -0,739
Zz 0,245
Pto.PNT-001
Sobrescrib

YES

Pulse KEEN para sobrescribir el punto actual.
Pulse I para introducic un nombre nuevo.,
Pulse BNl para grabar el punto como otro registro con el mismo nombre.

201 Grabacion de los datos de la estacion del
instrumento

Los datos de la estacién del instrumento pueden almacenarse en el TRABAJO

actual

+ Los datos que puede grabar son: coordenadas de la estacion delinstrumento,
numero de punto, altura del instrumento, codigos, operario, fecha, hora,
climatologia, viento, temperatura, presion atmosférica v factor de correccian
atmosférica.

* Si los datos de la estacion del instrumento del TRABAJO actual no estan
guardados, se utilizara la configuracién de los datos del instrumento guardados
anteriormente,

20. GRABACION DE DATOS - MENU GRABAR -

PPROCEDIMIENTO

1. Enlatercera pagina del modo
Medicién, pulse IRKESl para
mostrar la pantalla <REC>,

+ Aparece el nombre del
TRABAJO que se esta
realzando en ese momento,

2. Seleccione “Dalos Est.”, REC JOBI
* Seleccione ERE para volver a Datos Esic.Rel.
abrir y utilizar las coordenadas Datos Ang.
: DatosDis!
registradas. DatosCoord T

ICF “12.1 Introduccion de
coordenadas de la estacion
del instrumento,
PROCEDIMIENTO Lectura
de Datos de Coordenadas
Registrados”.

20



20. GRABACION DE DATOS - MENU GRABAR -

3. Configure los siguientes Y0: 56.789
elementos de datos. XD
(1} Coordenadas de la estacion %E]: gfz%%q
del instrumento st h 1234m ¥
2} Mamero de punto. )= 7
(3} Altura del instrumento.
[4) Codigos Codg =
(5) Operario ETTr—
[E} Fecha - eradaor:
(7) Hora tSOKKIA -
(8) Climatologia WY
(9} Viento r - - '
(10)Temperatura E%%?{%%IEEEERDQDOB =
(11)Presion atmosférica Metero fZTER [
(12}Factor de correccian Viento: Calma
atmosférica m ¥

* Cuando introduzea un codigo, t 0 2

apareceran I NS BN (o ARG

Pulse |FEEl para guardar los ppm -3 b

codigos introducidos en

memaoria.

Fulse para mostrar los
codigos guardados en orden
cronologico inverso.

Pulse IEEM para buscar un
codigo guardado.

I°F Para revisar y guardar los
codigos en el modo Memoria,
consulte "22.3 Reqgistro /
eliminacion de codigos”y
"22.4 Revision de codigos”.

« Para configurar el factor de
correccion atmosférica como
Oppm, pulse [EE En cuanto a
la temperatura y a la presion
atmosférica, se adoptaran los
valores de configuracion
predeterminados.
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» PROCEDIMIENTO Calculo del angulo azimutal segtin las
coordenadas

En la tercera pagina del modo
Medicion, pulse IEIE# para
mostrar la pantalla <REC=.

Seleccione “Datos de referencia’.

20. GRABACION DE DATOS - MENU GRABAR -

3

Seleccione “Coord™.

REC;‘EsiC. Ref.

[Cooru]

Introduzca las coordenadas de
estacidn de referencia.

REC/Estc.Ref.

Yref 1,000
wref 1,000
= Cuando guiera leer y configurar Zref =Mulo=

datos de coordenadas desde la
memoria, pulse
ICF “12.1 Introduccitn de
coordenadas de la estacion
del instrumento,
PROCEDIMIENTO Lectura
de Datos de Coordenadas

([ =7 [~ |

Registrados™
En la pantalla del paso 3, pulse REC/E
stc.Ref.

- | LectRef
Los valores de medicion del Eﬁﬂ 1%2?%:%:
angulo se muestran en pantalla ' P
nada mas medirse. También se Azimutal: 45°00°0
mostrara el angulo azimutal
calculado.
Observe la referencia v pulse
=8 en |a pantalla del paso 4 y ZA goe12°34 " E]
configure los siguientes HAR A5°Q00 Q0"
elementos. Cd

Prisma _h O.m o

8] M1

(1) Cadigo.
(2) Altura del prisma. Ptolll :
(3} Namero de punto. A
Werifigue los datos introducidos y

(-

pulse IRESM para configurar la
estacidn de referencia .
Vohlera a aparecer en pantalla
<REC>.
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MANEJO DE DATOS CONOCIDOS:

MGrabacic’m de datos de coordenadas

Los datos de coordenadas pueden almacenarse en e TRABAJID actual.

»PROCEDIMIENTO

1.

20,

Realice una medicidn de

coordenadas en la pantalla del

modo Medicion.

712, MEDICION DE
COORDENADAS"

GRABACION DE DATOS - MENU GRABAR -

En la tercera pagina del modo
Medicion, pulse IEES para
mostrar la pantalla <REC>.
Seleccione “Datos coord” para ver
los resultados de la medician.

Pulse en la pantalla del
paso 2 v configure los siguientes
elementos.

(1} Codigo.

(2} Altura del prisma.

(3} Namero de punto.

Controle los datos introducidos v

pulse IEEEE

Fara continuar midiendo, observe
el punto siguiente, pulse EES

redlice los pasos 3 v 4 antes descritos.

Fulse {ESC} para salir de la
medicion y volver a <REC=.

'REC JOB1
Datos Est.
Datos Este.Ref.

Datos A_y.

DatosDi

DatosCoord ¥
REC/Coord
M

E

yd
Pto.Pto 003

(AUTO | OBS ... REC |

an
e
T —-—

N 344284 |
E 125891
Z 64
Cd

Prisma.h DDU m¥

v £ EES RS
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m Registro / eliminacion de codigos

Se pueden guardar codigos en la memaria. También puede leer los codigos

registrados en la memoria mientras graba datos de |a estacion delinstrumento o

datos de observacion.

P PROCEDIMIENTO Introduccién de cédigos

1. Enel modo Memoria, seleccione

*Codigo™.

2. Seleccione *Introd. codigo”.
Introduzca el codigo y pulse
{wuadl}. E| codigo se registray
vuelve a aparecer <Codigo=.

—

(NGte]

* Tamano maximo del codigo: 16
caracteres afanumericos

« Mamero maximo de codigos
registrados: 40

Mema
JOB v

DatosCaonoo
§

Cadig
Borrado
Ver Codig
BorraLista

Cédig n
HSoporte

P PROCEDIMIENTO Eliminacién de cédigos

1. Enel modo Memoria, seleccione

*Codigo™.

2. Seleccione “Eliminacion”. Aparece

la lista de codigos registrados.

Cddi?
TeclearCoord

Somag

= &l
Wer Codig
BorraLista
i
REOLOIZQUIERDA
UMTOA

UNTOZ

PR 1 | [P =g |

U




22. REGISTRO / ELIMINACION DE DATOS

3. Sitde el cursor en la linea del
codigo que desea eliminar y pulse

Se eliminara el codigo elegido.

4. Pulse {ESC) para volver a
<Codigo>.
o
Ngte
* Sizselecciona “Borrar lista™ en el paso 2 y luego pulsa se eliminan todos
los codigos registrados.

m Revision de codigos

P-PROCEDIMIENTO

1. Enel modo Memoria, seleccione
“Cadiga”.

2. Seleccione “Ver codigo™. -
Aparece la lista de codigos C%E?ear(:nord

registrados. Borrado
\Ver Codig |
Borralista

3. Pulse {ESC} para restaurar
=Coadigo=.

Uso de la Guia Rdpida para el Levantamiento por Coordenadas.- Se indica
primero el diagrama de flujo de las operaciones necesarias para la revision
del equipo, luego en los recuadros posteriores la secuencia de las actividades
para las rutinas: Configuracién CNFG (1), Medicion electrénica de distancias
EDM (2), Memoria MEM (3) y Grabar REC (4).
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Guia Rapida Para el Levantamiento por Coordenadasy Registro de Datos

Con la Estacién Total Sokkia SET 630 RK

Inicio

Centrar y Nivelar Equipo

Revisar Equipo

Configuracion del
Instrumento, CNFG (1)

Medicidn Electrénica de
Distancias, EDM (2}

Memoria, Memory: Area de
Trabajo Job; Notas, Code; Datos
conocidos, Knnow data (3)

Coordenadas del

Azen func. de

Modo REC, Grabar:
Coordenadas, de la Estacién
y parametros (4)

Centrary Nivelar

Equipo

PV

coord. del PV

?Back Sigtht

Introducir Az Dir.
Est —Pv
(ang. der. HAR)

|

Realizar Medidas,

S Grabar (Rec)

Revise la Informacion
Levantada

comprobar Coordenadas

)}

Las Coordenadas
son Correctas

¢Se gravaron?

Seleccionar Job,

Aplicar Rec

Configuracion por defecto: 1) Apague el SET; 2) Mientras se
pulsa F4 y BS, pulse ON; 3) Se enciende el SET.

Borrado de memoria: 1) Apague el SET; 2) Mientras se pulsa

F1, F3 y BS, pulse ON; 3) Se enciende el SET.

Revise Equipo
Nuevamente

Compile la informacion
de la Estacién

¢0tra Estacion?
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1) CNFG, configuracion del instrumento.

ESC - CNFG
Obs. Conditién, condiciones de obhservacion

Instr. Config. , configuracion del instrumento, tiempo de
apagado

Instr. Const. , constantes del instrumento (nivel, colimacién)
Comms Setup, paridades para transferencia de datos

Unit, unidades: temp, press, angle, dist

Key Function, definicion de pantallas o paginas (ver detalle)

Change Password, cargar password (no usar)

1.1) Configuracion de Unidades. Estando en la pagina principal,
aplica la secuencia:

ESC-CNFG - A - UNIT

Temp: °C

Press: mm Hg

Angle: Degree

Dist: Meter
No variar las otras opciones

2) EDM. Medicion Electrdnica de Distancias.
Seleccionar Modo de Medicion:

+ Rapid “S” : medicion rapida

+ Tracking : medicion continua

+ Fine “r" : medicidn fina, hasta stop

+ Fine AVG : promedio de 5 mediciones

* Fine “S” :medicion fina, una, recomendado
Reflector: None, Prism, Sheet (sin, prisma, diana)
PC:-3060 :constante del prisma, verificar en la tablilla
Temn: 20° . temneratura ambiente del sitio

Key Function, definicion de pantallas o paginas, lista de
comandos:
1. DIsT Medicidn de distancia
2. ASHV  Alterna entre pantallas, ang - dist
3. OSET  Configuraa 0 (ceros) el dngulo horizontal
4. COORD Medicion de las coordenadas
5. REP Medicion de repeticion
6. MM  Medicién de la dist. entre dos o mds
puntos
7. S-0  Medicion por replanteo
8. OFFSET Medicion por desplazamiento
9. REC Ment grabar
10. EDM Configuracién de EDM
11. HANG. Configura el 4ngulo horizontal requerido
12, TILT Mostrar el dngulo de inclinacion del nivel
13. MENU  Para acceder al modo Menti (programas)
14. REM Medicién de replanteo altura remota
15. RESEC  Medicion por triseccién
16. R/L Seleccionar el ang. Hor. : lzq. / Der.
17. vA/% Alterna entre el angulo zenital/pend. %
18. HOLD  Mantener/Liberar el dngulo horizontal
19. rCL Muestra los datos finales de la medicién
20. D-OUT Volcar los resultados a un instr. externo
21 AIM
22. AREA  Medicién del drea de una superficie
23. F/M  Alterna entre metros y pies
24, HT Configura la altura de la est, del inst. y
prisma
25. S-0LNE
replanteo
26. P-PROY Medicion por proyeccién de puntos
27, - No hay ninguna funcién asignada

Sefial devuelta

Medicién  por linea de

3) Memory, Memoria.

3.1) Job, Seleccion del drea de trabajo, donde se guardaran los

datos, estando en el modo de medicidn, aplicar:
ESC-MEM-JOB

Job Selection — List : seleccionar una dela lista

Job Name Edit : asignar nombre al trabajo

Joh Deletidn : borra el contenido del trabajo

Comms Output : salida del trabajo

Comms setup : paridad para la transferencia

3.2) Known Data, manejo de datos conocidos (puntos
precargados), aplicar:
ESC— MEM - KNOWN DATA

Key in Coord : carga de puntos de coordenadas
Comms Input : transferencia de informacidn

Deletién : borra la informacion, opciones TOP, LAST,
SRCH

View : permite ver la informacion guardada
Clear : limpiar, borra la lista

Comms Setup : paridad para la transferencia

3.3) Code, codigos, son las notas que se graban junto
a los puntos observados.
ESC - MEM - CODE

Key in Code : introducir codigo (texto, BS barra)
Deletion : borra cadigos (Top reciente, Last ultimo)
Code View : permite observar los codigos guardados

Clear List: borra la lista
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4) Rec, Grabar, almacena los datos en trabajo actual (Job en
uso). El registro interno permite almacenar datos de hasta
10,000 puntos.

Seleccionar: REC

4.1) Grabacion de Datos:

Stn, graba los datos de la estacion, coordenadas, altura de
prisma y aparato

Back Sigtht Graba los datos de referencia, coordenadas del PV
(calcula el dngulo azimutal), o se introduce el angulo azimutal
tecleandolo.

Cd, Graba los codigos o notas seleccionados, previamente
cargados con Code.

4.2) Grabacion de Mediciones:
Coord data, mide y guarda coordenadas de los
puntos observados.

Dist data, mide y registra angulos y distancias de los
puntos observados.

Rec - Dist_Coord Data - Obs mide distancias y
coordenadas de los puntos observados de forma
pausada, para permitir verificar coordenadas, n? de
punto, codigo y altura de prisma.

Auto, Mide y Graba en automatico los datos de una
medicion, asignando mismo codigo y n2 consecutivo.

View: permite visualizar las coordenadas guardadas.

Transferencia de datos de la Estacion Sokkia

Se requiere tener instalado previamente el programa de transferencia

ProLINK V. 1.01 en la computadora donde se va a realizar la

transferencia de datos, esta descripcion de transferencia corresponde a

la de la version 1.01 indicada.

1.- Conecta la estacion y la computadora por medio del cable interface

y enciende la estacion.
2.- Ejecuta el programa ProLINK y:

+»+ Selecciona en el mend principal la pestafia (File),
+»+ Selecciona la opcidn (New Project),
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++ Teclea el nombre del proyecto y especifica donde se va a
guardar, presiona la opcién (Guardar).
3.- Posteriormente se mostrara en pantalla la ventana Field Book Editor

4.- Selecciona en el menu principal la pestafia (File),
Selecciona la opcidn (Receive).

5.- En pantalla aparece la ventana de Receive,
En Destinatidn debe estar activada la opcion:
@ Save and import to current field book.

6.- En la ventana de Receive, presionar la opcion (Device...)

7.- Aparece la ventana Select Device.
Selecciona la opcion POWERSET Memory, y termina presionando (OK)

8.- en la ventana de Receive, presionar la opcion (Setings...)

Communications Device Settings @

9.- Aparece la ventana de Comunications
Name [FOEF

Device Settings, donde configuraremos el

Port Baud Rate Cancel
puerto y los pardmetros de comunicacion. Fm- s 8 e
v
Indicamos el puerto (COM1, COM2, etc.), Paily

 None ( Even ( 0Odd

La velocidad de transferencia (1200, ...
38400), se sugiere la de 38400 y
terminamos presionando ( OK)) I

Data Bits Stop Bit
cC168 €1 C2
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Estos pardmetros deben coincidir con los de la estacidn total. Verificar

haciendo en la pdgina principal:
ESC — MEM - JOB - ENTER

Selecciona Comms Setup; rectifica valores de ser necesario.

10.- Aparece nuevamente la ventana de Receive, presionar la

opcion (OK)

11.- Aparece la ventana de Receive file from POWERSET Memory,

Receive file from POWERSET Memory @
Directories oK |

% Activa (Use Job Name),
%+ Finalizamos presionando
(OK)

12.- Aparece la ventana de

Receiving (Recibiendo),

En la Estacion Total :

a) pagina principal,

File Name
<Use Job Name>

b) presionar ESC— MEM —JOB - ENTER

c) seleccionar JOB

d) presiona Comms OutPut
e) seleccionar el trabajo

f) Enter

g) OK

h) SDR 2x

i) Enter

j) Obs data — Enter
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En la ventana de Receiving, aparecen los puntos que se recibieron en la

PCy el mensaje “Transfer complete”,

Finalizar presionando ( OK).

13.- Para cambiar el orden de las coordenadas en la pantalla presionar

en el Menl la pestana (Options)

Posteriormente seleccionamos (Unit Settings)

# ProLINK COMMS - coconal3.spp

i3 Field Book Editor
Field Book 1 |

Fie Edt View FieldBook Point Options Window Help

Die| S bl BB 1 [vle] 5| B =] @ 2

[BEE

X

RedwedPontlD | Recodpe [ OC] T Featue Code ~
Fbk Settings X
[ Amos G Sea Level G Para cambiar el orden de las
CiA CnNo Inchide Elev Yes
Reh Const0.14 Scale Factor. 1.00000000 coordenadas en pantalla
=& Jos NM Job D: 1154064 C\Sokkia\ProLINK\Data\115064) presionar en el MENU la
Job Settings =
Y | NOTE CP Note: SeaLvi Corr: No peStana W
8 NOTE CP Note: CtR Cor No
Y | NOTE CP Note: Atmos Cor No
® SCALE NM |5 . 1,0000000000
INSTR NM_EDM Type: SET
EDM Ser : 30586 EDM Desc: SETA110R V3530  Mntg Type: Not Applicable
Theo Ser 8: 0 Theo Desc: SET4110R V3530 Vert Ang Rel: Zenith
EDM Offset: <Null> Refl Offset: <Null> Prism Const: 0,0000
A 1SN TP PontD: 1 Theo Ht 1.4100 Calc: No PTS
East: 21212,2340 Noith: 23779,7250 Elev: 2645,8670
TARGET NM _ Tigt Ht 1.4300
1z 1Pos TP PontiD: 1 PTS
L East: 212125870 North: 237835370 Elev: 2644,5050
1 2Pos TP PoniiD: 2 PTS
L East: 21200.2170 North: 237842010 Elev: 2640,9300
ln3Pos TP PontiD: 3 PTS
L East: 212166730 North: 23784,6090 Elev: 2646,1980
124 Pos TP PoniD: 4 PTS
L East: 211970380 Noith: 23786,1310 Elev: 2640,5630
12,5 Pos TP PoriiD: 5 PTS
L East: 212210240 North: 23786.3090 Elev: 2647,2680
1.6 POS TP PontiD: 6 PTS
East: 21202.7560 North: 23788.3010 Elev: 2641.1510
7 PoS TP PoniiD: 7 PTS
L Eau212254300 Nouh 22267.6230 Elo 2647450 =

14.- En la pantalla aparece la ventana Unit Settigs,

@,

0

+* Finaliza presionando ( OK ).

«* Cambia el orden de las coordenadas a: E-N

15.- Para exportar el archivo en formato txt (CivilCAD),

Selecciona en el menu principal la pestaiia (File).
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_@
% Aparece la ventana de EXPORT, | *

;
% Selecciona el formato txt, P il

Cancel
R/

++» Finalizar presionando ( OK)

Hep |

Export Conversion

[RENZCoedBokEipet () g

16.- Aparece una ventana de Save Export File As,

++ Teclea el nombre del archivo y especifica donde se va a guardar,
+* Finaliza presionando (Guardar)

17.- Para finalizar el proyecto:

En el Menu principal del programa ProLINK presiona la pestaiia File,
Selecciona Close Project para guardar el proyecto con la informacién.

SiOAD NACIONAL AUTONOMA
DO 5 Mfﬂg‘g

o d

FACULTAD DE ESTUDIOS SUPERIORES ACATLAN

32



