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Marco Estratégico de Referencia 

ANTECEDENTES HISTORICOS 

 

Nuestra Universidad tiene sus antecedentes de formación en el año de 1979 con el inicio de 

actividades de la normal de educadoras “Edgar Robledo Santiago”, que en su momento marcó un 

nuevo rumbo para la educación de Comitán y del estado de Chiapas. Nuestra escuela fue fundada 

por el Profesor de Primaria Manuel Albores Salazar con la idea de traer Educación a Comitán, ya 

que esto representaba una forma de apoyar a muchas familias de la región para que siguieran 

estudiando. 

 

En el año 1984 inicia actividades el CBTiS Moctezuma Ilhuicamina, que fue el primer bachillerato 

tecnológico particular del estado de Chiapas, manteniendo con esto la visión en grande de traer 

Educación a nuestro municipio, esta institución fue creada para que la gente que trabajaba por la 

mañana tuviera la opción de estudiar por las tarde. 

 

La Maestra Martha Ruth Alcázar Mellanes es la madre de los tres integrantes de la familia Albores 

Alcázar que se fueron integrando poco a poco a la escuela formada por su padre, el Profesor Manuel 

Albores Salazar; Víctor Manuel Albores Alcázar en septiembre de 1996 como chofer de transporte 

escolar, Karla Fabiola Albores Alcázar se integró como Profesora  en 1998, Martha Patricia Albores 

Alcázar en el departamento de finanzas en 1999. 

 

En el año 2002, Víctor Manuel Albores Alcázar formó el Grupo Educativo Albores Alcázar S.C. para 

darle un nuevo rumbo y sentido empresarial al negocio familiar y en el año 2004 funda la Universidad 

Del Sureste. 

 

La formación de nuestra Universidad se da principalmente porque en Comitán y en toda la región 

no existía una verdadera oferta Educativa, por lo que se veía urgente la creación de una institución 
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de Educación superior, pero que estuviera a la altura de las exigencias de los jóvenes que tenían 

intención de seguir estudiando o de los profesionistas para seguir preparándose a través de estudios 

de posgrado. 

 

Nuestra Universidad inició sus actividades el 18 de agosto del 2004 en las instalaciones de la 4ª 

avenida oriente sur no. 24, con la licenciatura en Puericultura, contando con dos grupos de cuarenta 

alumnos cada uno. En el año 2005 nos trasladamos a nuestras propias instalaciones en la carretera 

Comitán – Tzimol km. 57 donde actualmente se encuentra el campus Comitán y el Corporativo  

UDS, este último, es el encargado de estandarizar y controlar todos los procesos operativos y 

Educativos de los diferentes Campus, Sedes y Centros de Enlace Educativo, así como de crear los 

diferentes planes estratégicos de expansión de la marca a nivel nacional e internacional. 

 

Nuestra Universidad inició sus actividades el 18 de agosto del 2004 en las instalaciones de la 4ª 

avenida oriente sur no. 24, con la licenciatura en Puericultura, contando con dos grupos de cuarenta 

alumnos cada uno. En el año 2005 nos trasladamos a nuestras propias instalaciones en la carretera 

Comitán – Tzimol km. 57 donde actualmente se encuentra el campus Comitán y el corporativo 

UDS, este último, es el encargado de estandarizar y controlar todos los procesos operativos y 

educativos de los diferentes campus, así como de crear los diferentes planes estratégicos de 

expansión de la marca. 

 

 

MISIÓN 

 

Satisfacer la necesidad de Educación que promueva el espíritu emprendedor, aplicando altos 

estándares de calidad Académica, que propicien el desarrollo de nuestros alumnos, Profesores, 

colaboradores y la sociedad, a través de la incorporación de tecnologías en el proceso de enseñanza-

aprendizaje.  
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VISIÓN 

 

Ser la mejor oferta académica en cada región de influencia, y a través de nuestra Plataforma Virtual  

tener una cobertura Global, con un crecimiento sostenible y las ofertas académicas innovadoras 

con pertinencia para la sociedad. 

 

VALORES 

 

 Disciplina 

 Honestidad 

 Equidad 

 Libertad 
 

 

 

ESCUDO 

 

El escudo de la UDS, está constituido por tres líneas curvas que nacen de 

izquierda a derecha formando los escalones al éxito. En la parte superior está 

situado un cuadro motivo de la abstracción de la forma de un libro abierto.  

 

 

 

 

 

 

 

 

ESLOGAN 

 

“Mi Universidad” 

 
 

 

 

ALBORES 
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Es nuestra mascota, un Jaguar. Su piel es negra y se distingue por ser líder, 

trabaja en equipo y obtiene lo que desea. El ímpetu, extremo valor y 

fortaleza son los rasgos que distinguen. 
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GEOMETRÍA ANALÍTICA 

Objetivo de la materia: Que el estudiante intérprete, argumente, comunique y resuelva 

diversas situaciones problemáticas de su contexto por medios gráficos y analíticos, que incluyan la 

representación de figuras en el plano cartesiano. 
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Unidad I: Sistema de coordenadas 

La palabra geometría es de origen griego, y proviene de las raíces geo (tierra) y metrón 

(medir). Es una rama de las matemáticas que estudia las propiedades y medidas de las figuras 

en el plano o en el espacio, e incluye puntos, rectas, curvas, planos, etcétera. 

Algunas ramas de la geometría son geometría analítica, geometría descriptiva, geometría de 

espacios con cuatro o más dimensiones, geometría fractal y geometría euclidiana, que tienen 

sus orígenes en científicos griegos como Euclides. 

En este curso conocerás la geometría analítica, donde estudiaremos las propiedades de la 

recta, la parábola, el círculo y la elipse.  

En el siglo XVII, el filósofo y matemático francés Rene Descartes publico la obra la 

geometría, donde introdujo el concepto de coordenadas rectangulares, ya que represento 

por medio de líneas rectas, una en forma horizontal y otra en forma vertical, un plano 

donde se podían realizar trazos. 

Este sistema se denomina sistema de coordenadas cartesianas, en honor de su creador, y 

en este es posible resolver una inmensa variedad de problemas geométricos en 

combinación con otros de índole algebraico. 
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En la actualidad, algunas ciudades del mundo organizan el sistema de tránsito vehicular de 

manera similar a la de un plano cartesiano, para facilitar el flujo de los automóviles.  

En matemáticas se utilizan distintos sistemas de referencia para ubicar puntos en el espacio 

o bien en el plano. Un ejemplo claro de éste último son los planos o mapas de pueblos, 

ciudades o estados, donde los referentes son indispensables para localizar un lugar, objeto 

o persona con cierta precisión. Algunos de estos sistemas son: 

La rosa de los vientos: indica la dirección de los cuatro puntos cardinales. Por lo general 

el norte de la rosa de los vientos coincide con la orientación al norte de los mapas. 

Escala: establece la proporción entre longitudes reales y las que se muestran en el mapa. 

Orientación al Norte: por lo regular los mapas hacen coincidir el Norte con la parte 

superior de la página en la que se imprime. Este elemento está de más cuando la rosa de 

los vientos aparece indicando el norte del mapa. 

Sistemas de coordenadas: se utilizan para ubicar puntos en el plano o espacio a través 

de parejas o ternas ordenadas. 

 

Sistemas de coordenadas 

Existen varios tipos de sistemas de coordenadas: 

 

A) SISTEMA DE COORDENADAS CELESTE   

B) SISTEMA DE COORDENADAS GEOGRAFICAS 

C) SISTEMA DE COORDENADAS POLARES 

D) SISTEMA DE COORDENADAS ESPACIALES 

E) SISTEMA DE COORDENADAS RECTANGULARES 
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1.1 Sistema de coordenadas rectangulares 

El sistema de coordenadas rectangulares o plano cartesiano se conforma de dos rectas 

perpendiculares que se intersectan en un punto llamado origen, formando cuatro 

cuadrantes que se enlistan o enumeran en sentido contrario a las manecillas del reloj. 

 

A la recta horizontal se le conoce como eje x, también nombrado eje de las abscisas, 

los valores positivos de este eje se encuentran a la derecha del origen y los negativos a 

la izquierda. A la recta vertical se le conoce como eje y, también nombrado eje de las 

ordenadas, los valores positivos de este eje se encuentran arriba del origen, mientras que 

los valores negativos están hacia abajo del origen.  

De esta manera se establecen los signos en cada cuadrante como se observa en el siguiente 

gráfico. 
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1.2. Puntos en el plano 

Para ubicar un punto en el plano cartesiano se utilizan un par de números que llamaremos 

coordenadas las cuales están asignadas en un par ordenado P(x,y). La letra mayúscula P refiere 

al nombre del punto, el par de números se dice ordenado porque siempre se escribe 

primero el valor de la abscisa x seguido del valor de la ordenada y. 

 

Para localizar un punto en el plano debemos considerar la pareja de números del par 

ordenado. En primer lugar se identifica el valor que representa la abscisa y se localiza en el 
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eje x, luego se identifica el valor que representa la ordenada y se localiza en el eje y. Por 

cada uno de estos números se trazan líneas perpendiculares a los ejes; la intersección de 

estas rectas es el punto que se desea localizar. 

 

Ejemplo: para ubicar en el plano cartesiano el punto Q(-3,4) hacemos lo 

siguiente: 

 

1.- Ubicamos sobre el eje x el valor de -3. 

 
 
2.- Ubicamos sobre el eje y el valor de 4. 

 

3.- Traza segmentos de rectas auxiliares perpendiculares a los ejes de tal manera que éstos se 

crucen. Q(-3,4) 
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Ejemplos: Localizar los siguientes pares ordenados en elplano cartesiano: (2,3), 

(-3,1), (0,0), (-1,-2). 
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1.3. Distancia entre dos puntos en una dimensión  

Como te habrás dado cuenta el plano cartesiano se usa como un sistema de referencia para 

localizar puntos en un plano. Otra de las utilidades radica en que, a partir de la ubicación 

de las coordenadas de dos puntos es posible calcular la distancia entre ellos. 

La distancia (en línea recta) a la que se hallan dos lugares en un plano, puede determinarse 

mediante la longitud del segmento que los une. 

Tanto los mapas de zonas o regiones específicas del país, como los planos topográficos de 

terrenos o de minas y yacimientos que elaboran los ingenieros, hacen uso de ejes 

coordenados para la ubicación de los sitios y de una escala o equivalencia para las distancias 

reales. 

El cálculo de estas distancias, así como la ubicación relativa de puntos intermedios entre dos 

sitios, puede obtenerse a partir de sus coordenadas. 

Cuando los puntos se encuentran sobre el eje x (de las abscisas) o en una recta paralela 

a este eje, la distancia entre los puntos corresponde al valor absoluto de la diferencia de 

sus abscisas. 

Retomando el plano de la actividad anterior, el cruce de las calles Mayo y Miguel Alemán, 

de acuerdo al sistema de referencia indicado, tiene como coordenadas la pareja de números 

(210,0); el otro punto de referencia es el origen cuyas coordenadas son (0,0). 

RECODEMOS EL SIGUIENTE CONCEPTO 

Valor absoluto: 

El valor absoluto de un número real consiste en su valor, sin importar su signo. De esta 

manera, 5 es el valor absoluto  de  +5 o  ̶  5.  Ya  que es la distancia que hay del  número al 

cero en la recta  numérica. 

Considerando que la distancia entre este par de puntos corresponde al valor absoluto de 

la diferencia de sus abscisas, esta diferencia se expresa de la siguiente manera: 
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|210  ̶  0|=|0  ̶  210|=210. 

Se considera el valor absoluto porque es indistinto calcular la distancia del cruce del par de 

calles al origen o viceversa; la distancia es la misma. 

Consideremos ahora un par de puntos que se encuentren en un segmento de recta paralelo 

al eje x, como se muestra en la Figura 1. 

 

  

3 

        

A = (-1,1) 

2 

     B = 

(6,1

) 

  

 
1 

        

 0         

-2 -1 0 1 2 3 4 5 6 7 

 

Ya que la distancia del punto A al punto B es la misma que de B a  A el cálculo se escribe 

de la siguiente manera | 6   ̶   (  ̶  1) | = | 6 + 1 | = 7. 

Observa que se ha escrito primeo la abscisa del punto B menos la abscisa del punto A, 

solo por mera preferencia, considerando que el punto B  está  a la derecha del punto A. 

Generalizando el cálculo de cualquier distancia horizontal entre dos puntos A(x1, y1) 

B(x2, y2) la distancia queda expresada de la siguiente manera │x2 –x1│donde x2 es la 

abscisa del punto B, x1 es la abscisa del punto A. 

Cuando los puntos se encuentran sobre el eje Y (de las ordenadas) o en una recta paralela 

a este eje, la distancia entre los puntos corresponde al valor absoluto de las diferencias de 

sus ordenadas.  
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De la misma manera generalizando el cálculo de cualquier distancia vertical entre dos 

puntos A(x1,y1) y B(x2, y2), la distancia queda expresado de la siguiente manera │y2 –

y1│donde y2 es la ordenada del punto B, y1 es la ordenada del punto A. 
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1.4. Distancia entre dos puntos en dos dimensiones 
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1.5. División de un segmento en una razón dada 

División de un segmento en una razón dada. 

El resultado de la comparación de dos cantidades de la misma especie, se llama razón o relación de 

dichas cantidades. Las razones o relaciones pueden ser razones por cociente o geométricas. 

La razón por cociente o geométrica es el resultado de la comparación de dos cantidades 

homogéneas con el objeto de saber cuántas veces la una contiene a la otra. 

Observación: En geometría analítica las razones deben considerarse con su signo o sentido porque 

se trata de segmentos de recta dirigidos. 

Consideramos como el proceso de “Dividir un segmento en una razón dada” aquel el cual consiste 

en determinar un punto (P) el cual se encuentra dentro de un segmento dado, entre dos puntos 

(P1) y (P2), de tal manera que el segmento (P1P) dividido entre el segmento (PP2) da como resultado 

la razón. 
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1.6 Determinación de las fórmulas para obtener las coordenadas 
de un punto de división de una razón dada. 
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EJEMPLOS 
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1.7 Punto Medio de un Segmento   

1.8 Fórmula 

El punto medio de un segmento representa al punto que se ubica exactamente en la 

mitad de los dos puntos extremos del segmento. El punto medio puede ser encontrado 

al dividir a la suma de las coordenadas x por 2 y dividir a la suma de las 

coordenadas y por 2. 

A continuación, conoceremos la fórmula que podemos usar para calcular el punto 

medio de un segmento. Además, usaremos esa fórmula para resolver algunos ejercicios 

de práctica. 

¿Qué es el punto medio? 

El punto medio es un punto que se ubica exactamente en la mitad de un segmento de 

línea que une a dos puntos. Por ejemplo, si es que tenemos dos puntos y los unimos 

con un segmento de línea, el punto medio se ubicará en la mitad de ese segmento y 

será equidistante a ambos puntos. 

En el siguiente diagrama tenemos los puntos A y B, los cuales están unidos por un 

segmento. El punto C es el punto medio, ya que está exactamente en la mitad del 

segmento. Para calcular la ubicación del punto medio, simplemente tenemos que medir 

la longitud del segmento y dividir por 2. 

 

Un punto medio puede ser calculado solo cuando tenemos a un segmento que une a 

dos puntos, ya que tiene una ubicación definida. El punto medio no puede ser calculado 

para una línea o un rayo, ya que una línea tiene dos extremos que se extienden 

indefinidamente y un rayo tiene un extremo que se extiende indefinidamente.  

La fórmula para el punto medio de un segmento es derivada usando las coordenadas 

de los puntos extremos del segmento. El punto medio es igual a la mitad de la suma de 

las coordenadas en x de los puntos y a la mitad de las coordenadas en y de los puntos. 
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Ejemplos 
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EJEMPLO: 
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EJEMPLO 
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1.10 Calculo de perímetros y áreas de polígonos a partir de 
coordenadas de sus vértices 
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Unidad II: La recta 

Para empezar esta unidad vamos a definir  lo que es una línea recta. Pareciera un concepto 

muy simple pero en geometría tiene mucho sentido, pues de ella parte todo el 

conocimiento matemático en esta área. 

La línea recta: conjunto infinito de puntos unidos en una misma dirección y de una sola 

dimensión, que se compone de segmentos infinitos, que son las pequeñas líneas que unen 

dos puntos. 

Una línea recta analíticamente es una ecuación lineal o de primer grado en dos variables, 

recíprocamente, la representación gráfica del lugar geométrico cuya ecuación sea de primer 

grado en dos variables es una recta. 

Una recta queda determinada completamente si se conocen dos condiciones, por ejemplo 

dos de sus puntos, un punto y su dirección (pendiente o coeficiente angular). 

 

 

2.1 Pendiente y ángulo de inclinación de una recta  

Cuando vas subiendo por una montaña, cuanto más inclinada este, mayor será el esfuerzo 

que tendrás que hacer para llegar a la cúspide. Esto se debe a que el ángulo de inclinación 

entre el piso y la montaña es muy grande a dicha inclinación se le llama pendiente y cuanto 

mayor sea el ángulo de inclinación, mayor será la pendiente. 

Cuando estas subiendo por la montaña se dice que tiene pendiente positiva. Al llegar a la 

cúspide y caminar unos pasos, el desplazamiento es horizontal, por lo que allí no hay 

inclinación, es decir no hay pendiente (esta tiene valor 0). Al descender de la montaña se 

dice que tiene una pendiente negativa. 

PENDIENTE DE UNA RECTA: Es el grado (medida) de inclinación de una recta. Si lo vemos 

en una gráfica como en la imagen inferior, es el cambio en el eje Y con respecto al cambio 

en el eje X. La pendiente se representa con la letra m. 
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2.2 Pendientes positivas, negativas y nulas. 

La pendiente puede ser de varios tipos. 
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2.3 Pendiente y ángulo de inclinación  

ANGULO DE INCLINACION DE UNA RECTA: Es el menor de los ángulos que forma 

una recta con el eje horizontal X, medido siempre en sentido contrario a las manecillas del 

reloj. 

Por lo tanto, el ángulo de inclinación de una recta siempre varía de 0° a 180° y se pueden 

presentar los siguientes casos. 

Si la pendiente es positiva, el ángulo de inclinación siempre será agudo (menor a 90°). 

Si la pendiente es negativa, el ángulo de inclinación siempre será obtuso (más de 90° y 

menos de 180°). 

La pendiente es igual a cero si  el ángulo es de 0° (no hay inclinación). 

La pendiente es indefinida o infinita si el ángulo es recto (igual a 90°). 

Se le llama pendiente de una recta a la tangente trigonométrica de su ángulo de inclinación, 

la relación entre la pendiente y el ángulo de inclinación es:  

𝑚 = 𝑡𝑎𝑛𝜃 
Es decir, la pendiente es igual a la tangente del ángulo de inclinación. Para los siguientes 

ejercicios es necesaria una calculadora científica donde utilizaran la función tan. 

Ejemplo 1: Encuentra la pendiente de la recta cuyo ángulo de inclinación es de 

60° 

Solución  

m= tan 60° 

m=1.732 

Ejemplo 2: Encuentra la pendiente de la recta cuyo ángulo de inclinación es de 75° 

Solución 

m= tan75° 
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m=3.732 
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2.4. Formas de la ecuación de la recta y sus transformaciones 

Como ya se registró, se pueden tener tres ecuaciones diferentes para definir una recta: y 

= mx + b conocida con ecuación normal u ordinaria conocida como ecuación simétrica o 

canónica Ax + By + C = 0 conocida como ecuación general En este apartado se analiza 

cómo, de una de las tres ecuaciones se obtienen las otras dos, mediante transformaciones 

algebraicas.  
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2.5 Forma punto pendiente (forma común o simplificada) 
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2.6 Forma dada dos puntos (forma cartesiana) 
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2.7 Forma simétrica (canónica) 
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Ejemplos  
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2.8 Ecuación general de la recta 
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2.9 Algoritmo para trazar la gráfica de una recta a partir de su 
pendiente y ordenada al origen. 
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Unidad III. Las cónicas 

La primera definición conocida de sección cónica surge en la Antigua Grecia, cerca del 

año 340 a. C., (Menecmo) donde fueron definidas como secciones «de un cono circular 

recto».1 Los nombres de hipérbola, parábola y elipse se deben a Apolonio de Perge. 

Actualmente, las secciones cónicas pueden definirse de varias maneras; estas definiciones 

provienen de las diversas ramas de la matemática como la geometría analítica, la geometría 

proyectiva, etc. 

En función de la relación existente entre el ángulo de conicidad (α) y la inclinación del plano 

respecto del eje del cono (β), pueden obtenerse diferentes secciones cónicas, a saber: 

 β < α : Hipérbola (naranja) 

 β = α : Parábola (azul) 

 β > α : Elipse (verde) 

 β = 90°: Circunferencia (un caso particular de elipse) (rojo) 

 β = 180° : Triangular 

Si el plano pasa por el vértice del cono, se puede comprobar que: 

 Cuando β > α la intersección es un único punto (el vértice). 

 Cuando β = α la intersección es una recta generatriz del cono (el plano será tangente al 

cono). 

 Cuando β < α la intersección vendrá dada por dos rectas que se cortan en el vértice. 

 Cuando β = 90°, el ángulo formado por las rectas irá aumentando a medida β disminuye, 

cuando el plano contenga al eje del cono (β = 0). 

https://es.wikipedia.org/wiki/Definici%C3%B3n_(matem%C3%A1tica)
https://es.wikipedia.org/wiki/Antigua_Grecia
https://es.wikipedia.org/wiki/Menecmo
https://es.wikipedia.org/wiki/Secci%C3%B3n_c%C3%B3nica#cite_note-1
https://es.wikipedia.org/wiki/Apolonio_de_Perge
https://es.wikipedia.org/wiki/Hip%C3%A9rbola
https://es.wikipedia.org/wiki/Par%C3%A1bola_(matem%C3%A1tica)
https://es.wikipedia.org/wiki/Elipse
https://es.wikipedia.org/wiki/Circunferencia
https://es.wikipedia.org/wiki/Generatriz
https://es.wikipedia.org/wiki/Tangente_(geometr%C3%ADa)
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3.1. Secciones cónicas 

En geometría analítica, las secciones cónicas (o simplemente cónicas) son todas 

las curvas resultantes de las diferentes intersecciones entre un cono y un plano, 

cuando ese plano no pasa por el vértice del cono. Existen cuatro tipos de 

secciones cónicas: la circunferencia, la elipse, la parábola y la hipérbola. 

A continuación tienes representadas gráficamente las 4 secciones posibles que se pueden 

obtener a partir de cualquier cono: 

Tipos de secciones cónicas 

Una vez visto el concepto de sección cónica, veamos cuáles son los cuatro tipos de 

secciones cónicas que existen: la circunferencia, la elipse, la parábola y la hipérbola. 

La circunferencia 

La circunferencia es una sección cónica que se puede hallar cortando un cono con un plano 

perpendicular a su eje de revolución (paralelo a la base). 

También, la circunferencia es el lugar geométrico de los puntos del plano que equidistan de 

un punto fijo llamado centro. 

Elipse 

La elipse es una línea curva, cerrada y plana muy parecida a la circunferencia, pero su forma 

es más ovalada. En particular, es el resultado de cortar la superficie de un cono con un 

plano oblicuo cuyo ángulo respecto al eje de revolución es mayor que el de la generatriz. 

Además, todos los puntos de una elipse cumplen con una condición: la elipse es el lugar 

geométrico de todos los puntos de un plano cuya suma de distancias a otros dos puntos 

fijos (llamados focos F y F’) es constante. 

 

 



 
 

 

  

UNIVERSIDAD DEL SURESTE 64 

 

 

 

Parábola 

En matemáticas, una parábola es el lugar geométrico de los puntos del plano que equidistan 

de un punto fijo (llamado foco) y de una recta fija (denominada directriz). 

Geométricamente, la parábola es el resultado de cortar un cono con un plano con un ángulo 

de inclinación respecto al eje de revolución equivalente al ángulo de la generatriz del cono. 

Por lo tanto, el plano que contiene la parábola es paralelo a la generatriz del cono. 

Un rasgo muy importante de esta sección cónica es la ecuación de la parábola, ya que según 

cómo sea esta permite identificar qué tipo de parábola se trata. En este enlace hallarás todas 

las ecuaciones de la parábola, cuáles son los elementos de la parábola, sus propiedades, 

ejemplos, ejercicios resueltos,… entre otras características de las parábolas. 

 

Hipérbola 

Como sección cónica, se consigue una hipérbola cuando se corta un cono mediante un 

plano con un ángulo menor que el ángulo que forma la generatriz del cono respecto a su 

eje de revolución. 

Matemáticamente, una hipérbola se puede definir como el lugar geométrico de los puntos 

del plano que cumplen la siguiente propiedad: el valor absoluto de la diferencia de las 

distancias desde un punto cualquiera de la hipérbola hasta dos puntos fijos (llamados focos) 

debe ser constante. 

Además, el valor de la resta de esas dos distancias siempre es equivalente a la distancia 

entre los dos vértices de la hipérbola. 

 

 

 

https://www.geometriaanalitica.info/parabola-matematicas-definicion-ecuacion-ejemplos-ejercicios-resueltos-elementos/
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3.2 Circunferencia 
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3.3. Elementos de la circunferencia 
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3.4 Ecuación ordinaria de la circunferencia 
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3.5. Análisis de la ecuación ordinaria de la circunferencia y la 

general. 
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3.6 Ejemplos 
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3.7. Condiciones que debe existir para que se formen las cónicas. 
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3.8. Aplicaciones de las cuatro cónicas en la vida cotidiana 

 

Una aplicación importante de la elipse es el descubrimiento de Kepler (1571-1630) uno de 

los hombres más extraños en la historia de la ciencia, le debemos el descubrimiento de las 

tres leyes planetarias que llevan su nombre. Las encontró después de años de búsquedas 

inútiles que lo llevaron primero a las leyes de la armonía musical, que él creyó que 

gobernaban el movimiento de los planetas (de donde viene la frase "la música de las esferas). 

  

Resumiendo se tiene a continuación las diferentes aplicaciones que las secciones cónicas 

tienen en la vida real: 

 

http://books.google.co.ve/books?id=dSfaaVccJ_UC&pg=PA64&lpg=PA64&dq=kepler+y+el+mundo+de+las+c%C3%B3nicas&source=bl&ots=JcaJQhx2DZ&sig=_aLYwplKwaRqk-6YRCvxkhp6LO8&hl=es&sa=X&ei=rh7pU5oF6eKwBI7DgWA&ved=0CCIQ6AEwAQ#v=onepage&q=kepler%20y%20el%20mundo%20de%20las%20c%C3%B3nicas&f=false
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Los cables de los puentes colgantes tienen forma parabólica (forman la envolvente de una 

parábola). Se creía hace tiempo que las cuerdas o cadenas que se suspenden agarradas 

únicamente por sus extremos también formaban parábolas (hoy sabemos que la curva 

que describen es un coseno hiperbólico). 

 Las trayectorias de los proyectiles tienen forma parabólica. Los chorros de agua que salen 

de un surtidor tienen también forma parabólica. Si salen varios chorros de un mismo 

punto a la misma velocidad inicial pero diferentes inclinaciones, la envolvente de esta familia 

de parábolas es otra parábola (llamada en balística parábola de seguridad, pues por encima 

de ella no es posible que pase ningún punto de las parábolas de la familia).  

 

La forma de los telescopios, detectores de radar y reflectores luminosos son parabólicas. 

En los faros de los coches se coloca la fuente de luz en el foco de la parábola, de modo que 

los rayos, al reflejarse en la lámpara, salen formando rayos paralelos. La nave espacial 

PLUTO de la NASA incorpora también un reflector parabólico. Recordar también el 

conocido efecto de quemar una hoja de papel concentrando los rayos solares mediante un 

espejo parabólico. 

Un telescopio de espejo líquido es un telescopio reflectante (es decir, que usa la 

propiedad reflectante de la parábola) cuyo espejo principal está hecho de mercurio líquido. 

Un famoso ejemplo lo constituye el telescopio HUBBLE situado en el espacio exterior. El 

problema es cómo puede un líquido formar un espejo parabólico y por qué se quiere así. 

La respuesta es que si se tiene un contenedor giratorio de líquido, la superficie del mismo 

formaría un paraboloide perfecto, incluso si la superficie interior del contenedor tiene 

imperfecciones. 

Las órbitas de los planetas alrededor del sol son elípticas (el sol se encuentra en uno de 

los focos). La excentricidad de la órbita de la Tierra alrededor del Sol es 

aproximadamente 0,0167. La de mayor excentricidad es la órbita de Plutón, 0,2481, que 

incluso es pequeña. Los cometas y los satélites también describen órbitas elípticas. En el 
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extremo contrario está el cometa HALLEY cuya excentricidad es de 0,9675, muy pr´oxima 

a 1. 

En el famoso Taj mahal, construido en el siglo XVII (1630-1652) en la India por el emperador 

Sah Yahan en honor de su esposa Mumtaz-i mahall, uno de los máximos logros de la 

arquitectura mogol, tiene una galería de los suspiros en donde anteriormente a la pareja en 

luna de miel se le colocaba en los respectivos focos, de tal forma que el novio murmuraba 

la frase: A la memoria de mi amada inmortal, la cual era solamente escuchada por su 

novia situada a una distancia de algo más de 15 m. 

 

APOLO XIII. El 11 de Abril de 1970 el cohete Saturno V impulsó desde Cabo Kennedy a la 

nave espacial Apolo XIII en su misión hacia la Luna. Alrededor de 56 horas después el tanque 

de oxígeno número 2 del módulo de servicio explotó, causando una sucesión de 

daños mecánicos y eléctricos, forzando el final adelantado de la misión. Cuando la explosión 

tuvo lugar, los astronautas James Lovell, John Swigert y Fred Haise estaban a 200.000 millas 

de la Tierra. Se necesitaba entonces organizar un plan para devolverlos sanos y salvos a 

casa.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://es.wikipedia.org/wiki/Apolo_13
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Unidad IV: La parábola y la elipse 

4.1. Parábola 

Una parábola es el lugar geométrico de un punto que se mueve en un plano de tal manera 

que su distancia de una recta fija, situada en el plano, es siempre igual a su distancia de un 

punto fijo del plano y que no pertenece a la recta. El punto fijo se llama foco y la recta fija 

directriz de la parábola. 

 

Lugar Geométrico significa “la figura que se forma con todos los puntos del plano que 

cumplen con la(s) condición(es) dada (s), o sea, la gráfica que se forma con los puntos que 

se definen al hablar del lugar Geométrico. 
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4.2 Elementos de la parábola 
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4.3. Ecuación ordinaria de la parábola 
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4.4. La parábola con vértice con vértice fuera del origen y eje focal 
a un eje coordenado 
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4.5. La ecuación general de la parábola 
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4.6. Elipse y sus elementos 
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4.7. La orientación de la elipse, tomando en cuenta el eje mayor en 
el plano cartesiano. 
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