
ESTADÍSTICA

UNIDAD 1. ESTADÍSTICA DESCRIPTIVA



INTRODUCCIÓN





VIDA COTIDIANA



MEDIDAS DE TENDENCIA CENTRAL



DATOS NO AGRUPADOS: 

MEDIA





DATOS AGRUPADOS: 

MEDIA



DATOS NO AGRUPADOS: 

MEDIANA



DATOS AGRUPADOS: 

MEDIANA



DATOS NO AGRUPADOS: 

MODA



DATOS AGRUPADOS: MODA

PASOS:

1. Determinar el intervalo modal (frecuencia mayor)

2. Sustituir datos en la fórmula

Linf: 20

D1: 20 – 8 = 12

D2: 20 – 14 = 6 Por lo tanto Mo= 26.6 años

a: 10



TABLAS DE FRECUENCIA

Reglas Básicas:

• Calcular el rango (R): Es la diferencia entre el valor mayor y menor de los 

datos.

R= Xmax - Xmin

• Seleccionar número de intervalos de clase (k): No debe ser menor a 5 y 

mayor a 20. Para esto se aplica la Ley de Sturges:

k= 1 + 3.33 log (N)     donde N es el total de datos

• Calcular la amplitud: Es el ancho de los intervalos.

A= Rango / No. de intervalos





TEORÍA DE CONJUNTOS.

Un conjunto es la agrupación, clase, o colección de

objetos o en su defecto de elementos que pertenecen y

responden a la misma categoría o grupo de cosas.

La unión de los conjuntos A y B es el conjunto formado

por todos los elementos que pertenecen a A o a B o a

ambos. Se denota: A U B.

OPERACIONES CON CONJUNTOS

UNIÓN DE CONJUNTOS:



EJEMPLOS:

•

Dados los conjuntos: A = { 0, 1, 2, 3, 4, 5 }, B = { 0, 2, 4 } y 

C = { 5, 6, 8 }

a) A U C b) B U C

A = { 0, 1, 2, 3, 4, 5 } y C = { 5, 6, 8 }

A U C = { 0, 1, 2, 3, 4, 5 , 6, 8 }

B = { 0, 2, 4 } y C = { 5, 6, 8 }

B U C = { 0, 2, 4, 5, 6, 8 } B U C = {x/x € N y x > 0 < 8 }



INTERSECCION DE CONJUNTOS:

EJEMPLOS:

Dados los conjuntos: A = { 0, 1, 2, 3, 4, 5 }, B = { 3, 5, 7 } y 

C = { 2, 4 }

a) A Π C b) B Π C

A = { 0, 1, 2, 3, 4, 5 } y C = { 2, 4 }

A Π C = { 2, 4 }

B = { 3, 5, 7 } y C = { 2, 4 }

B Π C = { Ø }

La intersección es el conjunto formado por los elementos

que son comunes entre dos o más conjuntos dados. Se

denota por A∩B, que se lee: A intersección B. La

intersección de A y B también se puede definir:



Se denomina diferencia de dos conjuntos A y B

al conjunto formado por todos los elementos de

A pero que no pertenecen a B.

La diferencia se denota por: A - B que se lee: A

diferencia B o A menos B.

DIFERENCIA DE CONJUNTOS:

EJEMPLOS:

Dados los conjuntos: A = { a, b, c, d, e }, B = { a, e } y 

C = { d, f, g }

a) A - C b) B - C

•A = { a, b, c, d, e } y C = { d, f, g }

A - C = { a, b, c, e }



El conjunto diferencia simétrica de A y B está formado por

los elementos del universo que pertenecen a uno y

solamente uno de ellos, es decir, que pertenecen a A, o a

B, pero no a ambos:

DIFERENCIA SIMETRICA:

EJEMPLO:

Sean:

U = { p , r , s , t }

A = { p , s }

B = { r , s }



Si un conjunto A es subconjunto de otro conjunto

universal U, al conjunto A' formado por todos los

elementos de U pero no de A, se llama complemento de A

con respecto a U.

COMPLEMENTO DE CONJUNTOS:

EJEMPLOS:

Sean U = { m, a, r, t, e } y A = { t, e }

Su complemento de A es: A' = { m, a, r }








